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1 PROLOGO

Gracias por comprar el WindSonic fabricado por Gill Instruments Limited. La unidad no tiene piezas reparables por
el cliente y no requiere calibracion ni mantenimiento. Para lograr un rendimiento éptimo, le recomendamos que lea
todo este manual antes de continuar con el uso. NO quite las tapas negras del transductor "de goma". Los
productos Gill estan en continuo desarrollo y, por lo tanto, las especificaciones pueden estar sujetas a cambios y
mejoras de disefio sin previo aviso. La informacién contenida en este manual sigue siendo propiedad de Gill

Instruments y no debe copiarse ni reproducirse con fines comerciales.

2. INTRODUCCION

El sensor de viento Gill WindSonic es una unidad muy robusta y liviana sin partes moviles, que genera velocidad y direccién del viento. Las

unidades de velocidad del viento, velocidad de salida y formatos son seleccionables por el usuario.

WindSonic se puede usar junto con una PC, un registrador de datos u otro dispositivo, siempre que sea compatible con uno
de los formatos de comunicacion estandar proporcionados por WindSonic.

WindSonic (opcion 2 o 3 solamente) esta disefiado para conectarse directamente a la unidad Gill WindDisplay para proporcionar
un sistema completo de direccion de la velocidad del viento. WindSonic (opciones 1, 2 y 3) puede configurarse utilizando el
software Wind que esta disponible, de forma gratuita, desde el sitio web de Gill www.gillinstruments.com . El formato del mensaje
de salida se puede configurar en formato Gill, en formato Polar o UV (2 ejes), y en Salida Polled (solicitada por el sistema host) o
Salida continua. Alternativamente, se puede configurar en NMEA (0183 Version 3). Estos se describen en la Seccién 9
FORMATOS DE MENSAJES. WindSonic (opcién 4) SDI-12 no puede reconfigurarse en ningiin formato de salida Gill y el formato
es SDI-12 (V1.3) y se describe en la Seccion 14 COMANDOS SDI-12.

3 CONFIGURACION DE PISTA RAPIDA

Si tiene prisa por probar WindSonic (opciones 1, 2 o 3) y esta familiarizado con el equipo Gill y el acoplamiento a
una PC con RS232, vaya a las siguientes secciones:

+ Seccién 7 INSTALACION
* Seccion 9 FORMATOS DE MENSAJE

* Seccion 10 CONFIGURACION

Una vez que haya configurado correctamente WindSonic, le recomendamos encarecidamente que vuelva y lea el resto del
manual para asegurarse de obtener los mejores resultados de WindSonic.

55



WindSonic Doc. No 1405 PS 0019 Edicién 25 Febrero 2017 WindSonic

Doc. No 1405 PS 0019 Edicién 25 Febrero 2017

4 PRINCIPIO DE OPERACION

WindSonic mide los tiempos que tarda un pulso ultrasénico de sonido en viajar del transductor Norte al
transductor Sur, y lo compara con el tiempo que tarda un pulso en viajar del transductor S a N. Asimismo, los
tiempos se comparan entre el oeste y el este, y el transductor E y W.

Si, por ejemplo, sopla un viento del Norte, el tiempo que tarda el pulso en viajar de N a S serd mas rapido que de S a N,
mientras que los tiempos de W a E y de E a W seran los mismos. La velocidad y direccién del viento se pueden calcular
a partir de las diferencias en los tiempos de vuelo en cada eje. Este calculo es independiente de factores como la

( TIME OF FLIGHT THEORY )

temperatura.

| L i
—b—n 2
TRANSDUCER TRANSDUCER
CONTROL SYSTEM
L L
T2 = — And Tl =

Therefore

L = Distance between transducer faces
C =Speed of sound

V = Velocity of gas flow

T1 =Transit time of ultrasound

T2 = Transit time of ultrasound

Figura 1 Detalles del tiempo de vuelo
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5 ESPECIFICACION

Esta especificacion se refiere a los sensores WindSonic opcion 1, 2 y 3 WindSonic equipados con una pestafia roja y

WindSonic 75 opcioén 1, 2 y 3 equipados con una pestafia naranja (equipado

adyacente al norte Flecha de marcador). Salida

Unidades de medida

Metros / segundo (m / s), Nudos, Millas por hora (mph), Kilémetros

por hora (kph), Pies por minuto (fpm)

WindSonic
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Ambiental

Proteccién contra la humedad

P66

Temperatura En funcionamiento -35 « C a +70 * C Almacenamiento 40« Ca +80+ C
Humedad Operando <5% a 100%

EMC EN 61326

Normas Fabricado dentro del sistema de calidad 1ISO9001: 2008

Frecuencia de salida

0.25, 0.5, 1, 2 0 4 salidas por segundo

Parametros

Digital Término analogo

Polar - Velocidad y direcciéon UV - 2 ejes,
velocidad firmada NMEA Velocidad y

direccién Tunel - Velocidad U y polaridad
U polaridad U

Polar - Velocidad y direccién UV -
Velocidad U y polaridad U NMEA - Tunel
de velocidad y direccién - Velocidad U y

Velocidad del viento

0-5m/s,0-10m/s,0-20m/s,

Rango 0 -60m /s WindSonic 0 - 75m / 0-30m/s,0-40m/s,0-50m/s,0-60m
s WindSonic 75 /s
Exactitud * 2% (@12m/s) * 2% (@12m/s)
Resolucién 0.01m/s 10 bits
Direccién del viento
Rango 0-359- 00-359 -
O 0 - 539 + ( Modo envolvente)
Exactitud * 2+(a12m/s) *2+(a12m/s)
Resolucién 1. 1e

Requisitos de energia

5-30V CC Opcion 1y 2 unidades (WindSonic). 7 - 30 V CC. Opcién 3 unidades (WindSonic). El
consumo de corriente depende de la variante, es decir, RS232, aproximadamente 9 mA que aumenta
a 44 mA para la variante analdgica. EI consumo de energia mas bajo se obtiene con la siguiente

configuracion: - M2, P20, B3, S9 (aproximadamente 5.5mA a 12v).

12 -30 V CC Opcion 1, 2 y 3 unidades (WindSonic 75).

Consumo de corriente, es decir, RS232, aproximadamente 13 mA a 12V CC.

Mecanico
Tamafio / peso
Montaje
Material

142 mm de didmetro x 163 mm 0.5kg
Montaje en tuberia de 1.75 pulgadas (44.45 mm) de didmetro

Externo - Acrilato de estireno acrilonitrilo, mezcla de policarbonato.

Formatos de salida
analégica (no
Windsonic 75)
0-5vV

4-20mA

0-20mA

* 1% de la escala completa NB Impedancia de salida analégica = 1KQ (salida de V) La resistencia
de carga entre las salidas analogicas (pines 8 y 9) y la tierra de sefial (pin 1) debe ser <= 300 ohmios,

incluida la resistencia del cable.

Formatos de salida
digital

Branquia

Marina - NMEA

Continuo o sondeado (salida a pedido del sistema host) Polar (velocidad y
direccion) o UV (2 ejes, velocidad firmada)
NMEA 0183 version 3

Formatos de

comunicacion

WindSonic Opcién 1 RS23
WindSonic Option 2 RS232, R

Velocidad en baudios

2
422, RS485 (2 hilos punto a punto) WindSonic Option 3
RS232, RS422, RS485 (2 hilos punto a punto) y analégico
2400, 4800, 9600, 19200, 38400 Baudios

Estado del anemémetro

Estado OK y cédigos de error incluidos en el mensaje de salida

La especificacion para la unidad Opcion 4 SDI-12 se detalla en la Seccién 14.

99
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6 PRE-INSTALACION 6.2 Embalaje
Mientras el WindSonic se traslada a su sitio de instalacion, la unidad debe mantenerse en su embalaje interno. Todo el embalaje
6.1 EqUIpo suministrado debe conservarse para su uso si la unidad debe devolverse en cualquier momento, o si se realiza una autocomprobacion.
Articulo Cantidad
} ) 6.3 Requisitos de instalacion

WindSonic 1
Conectores y tornillos de montaje que comprenden: - Conector de Sistema host - Uno de los siguientes:
9 vias Contactos del conector Prensaestopas Arandela de sellado 1911 * PC equipada con una interfaz adecuada para que coincida con el formato de comunicacion elegido

(RS232, RS422 0 RS485 (punto a punto), compatible con la opcién WindSonic seleccionada,

y un paquete de software de emulacién de terminal adecuado. Por ejemplo, HyperTerminal para Windows o Wind
A prueba de sacudidas de la lavadora 3 Software que esta disponible en el sitio web de Gill en

http://qillinstruments.com/main/software.html .
* Gill WindDisplay (opcion WindSonic 2 o 3 solamente).

Tornillos - acero inoxidable M5 3

Manual del usuario, software Wind y WindView en el CD 1

El software Wind y WindView esta disponible de forma gratuita en el sitio web de Gill: * Otros equipos con compatibilidad de entrada / salida con la opcién WindSonic seleccionada.

http://gillinstruments.com/main/software.htm| Por ejemplo, registradores de datos.
Cable - Para conectarse entre WindSonic y el sistema host

6.1.1 Numeros de parte de WindSonic

Consulte la Seccion 7.3.1 Tipo de cable para la especificacion del cable.

1405-PK-021 Opcién 1 de WindSonic negra: solo salida RS 232 ) o ) . _ _
* Existen restricciones sobre las longitudes maximas de cable para un funcionamiento correcto.
1405-PK- ion 1 Wi ic bl : soll lida RS 232
05 068 Opei6n 1 de WindSonic blanco: slo salida RS 23 « El cable debe pasar por el interior del tubo de montaje.
1405-PK-038 Black WindSonic Option 2 - Salida RS 232, 422 y 485 (punto a punto)
Tubo de montaje (p. Ej., 0,5 metros de largo, pieza branquial 1405-30-056)
1405-PK-072 Opcion 2 de WindSonic blanco: salida RS 232, 422 y 485 (punto a punto) . i
* Tubo estandar 1.75 pulgadas (44.45 mm) Diametro exterior x 3 mm de espesor de pared. Tenga en cuenta que es
1405-PK-040 Black WindSonic Opcién 3 - RS 232, 422, 485 p a p y salida analégica Es importante que se use el tubo de diametro correcto para evitar dafios a la moldura
1405-PK-073 White WindSonic Opcion 3 - RS 232, 422, 485 p a p y salida analdgica inferior WindSonic al apretar los tornillos.
1405-PK-100 Opciodn Black WindSonic 4: solo salida SDI-12 Consulte la Figura 3, Detalles de alineacion y montaje en la pagina 26.
1405-PK-110 Opcidn blanca WindSonic 4: solo salida SDI-12 * Para entornos no hostiles, se puede utilizar un tubo de aluminio.
1405-PK-400 Black WindSonic 75 Opcion 1- Salida R$232 solamente « Para entornos hostiles, debe seleccionar un material adecuado para el objetivo
1405-PK-420 Black WindSonic 75 Opcion 2 Salida RS 232, 422 y 485 (punto a punto) medlo ambiente. Por ejemple, acero inoxidable 316 para uso marino.
1405-PK-423 Black WindSonic 75 Opcion 3 RS 232, 422 y 485 p a p y analogico op. Soporte de montaje (Gill Part 1771-PK-115)

Extras opcionales:

@30 - 58mm (1.2 - 2.3

Articulo Parte no

Cable de 4 pares, trenzado y blindado 24 AWG 026-03156
Cable de 3 pares, trenzado y blindado 24AWG 026-02660
Cable de 15 metros (4 pares trenzados y blindados 24AWG - Pines de conector unidos 1405-10-080
a un extremo y cables pelados al otro). Conector WindSonic (1 suministrado como
estandar, ver arriba) Tubo de soporte WindSonic 0.5 metro (aluminio) 1405-PK-069

1405-30-056

129.0mm (5.1 216.5mm (8.5") 618mm 247 |

Soporte para montaje en un poste, incluye un adaptador WindSonic 1771-PK-115 S iG55

10 "
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. Inserte cada pin de contacto hasta que sienta un ligero clic. Si ha insertado el contacto en el orificio incorrecto, puede
6.4 Conjunto de cable ) ) . . o

quitarlo en este punto simplemente sacandolo. Tenga en cuenta que habra cierta resistencia.
Abra el paquete de piezas provisto con WindSonic o como 1405-PK-069. Recorte el cable apantallado

exterior y las fundas de pantalla de 40 mm. Recorte los cables de drenaje de la pantalla al ras de la

funda exterior. Pele los cables de conexién por 5 mm y la soldadura de estafio.

Suelde los pines de contacto a los cables (tenga en cuenta que el conector suministra el alivio de tension correcto para cables con

un didmetro exterior de 6-12 mm).

Cable de par trenzado de pantalla

5 mm |<—

40 mm Los cables de drenaje de la pantalla cortan al ras

Coloque las piezas en el cable en el orden que se muestra a continuacion.

Sowbd

Vista trasera del conector

e ———

Mientras aprieta el retenedor rojo en la direccién de las FLECHAS A, tire en la direccion de la FLECHA B. UNA

UNA

—>'<—

Su conector ahora deberia parecerse al conector de la imagen a continuacion.
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Contintie insertando todos los contactos que necesita. Una vez que todos los contactos estén insertados, empuije el retén rojo en su

lugar. NOTESE BIEN. El retenedor solo se puede volver a colocar en su lugar si los contactos estan completamente enganchados.

Ajuste el conector al WindSonic para que pueda terminar de ensamblar el conector.

Atornille la carcasa posterior en el conector hasta que esté completamente en su lugar. Tenga en cuenta que las rotaciones finales

pueden ser ligeramente rigidas.

14

Ahora atornille la siguiente parte del conector en su lugar.

Ahora atornille la tuerca de sujecion del cable en su lugar.

El conector ahora se puede quitar de WindSonic.

NOTA: Para desmontar el conector, invierta este procedimiento.

Para fines de repuesto, el conector completo de WindSonic Souriau Clipper consta de: -

Conector de 9 vias CLF1201.
Conector hembra de contacto CM10SS10MAQ.
Cortadora de glandulas selladoras size1 CL101021 (adecuado para cables de 6-12 mm de didametro exterior).

15
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7 INSTALACION

NO quite las tapas negras del transductor "de goma". La garantia es nula si el sello de seguridad de color esta

dafiado o eliminado.

7.1 Pautas de instalacion

WindSonic ha sido disefiado para cumplir y superar los estrictos estandares enumerados en su especificacion.

Operando en diversos entornos en todo el mundo, WindSonic no requiere calibracion ni ajuste alguno.

Al igual que con cualquier electrénica sofisticada, se deben seguir buenas practicas de ingenieria para garantizar un

funcionamiento correcto.

. Siempre verifique la instalacion para asegurarse de que WindSonic no se vea afectado por otros equipos que operan
localmente, que pueden no cumplir con los estandares actuales, por ejemplo, transmisores de radio / radar, motores de

barcos, generadores, etc. Pautas:

o Evite montar en el plano de cualquier escaner de radar: una separacion vertical
de al menos 2 m debe lograrse.

o Antenas transmisoras de radio, las siguientes separaciones minimas (todas
ronda) se sugieren

. VHF IMM - 1m
. MF / HF - 5m
. Satcom - 5m (evite lineas de vision probables)

. Utilice cables recomendados por Gill. Si los cables se cortan y se vuelven a conectar incorrectamente (tal vez en una caja

de conexiones), el rendimiento de EMC puede verse comprometido si no se mantiene la integridad de la pantalla del cable.

. No deben crearse bucles de tierra: conecte el sistema de acuerdo con las pautas de
instalacion.
. Asegurese de que la fuente de alimentacion funcione con la especificacion WindSonic en todo momento. Evite las

turbulencias causadas por estructuras circundantes que afectaran la precision de WindSonic, como arboles, mastiles y edificios.

Idealmente, los sensores deben montarse en el lado del viento predominante del sitio.

La OMM hace las siguientes recomendaciones:

. La exposicion estandar de los instrumentos de viento sobre terreno abierto nivelado es de 10 m sobre el suelo. El

terreno abierto se define como un area donde la distancia entre el sensor y cualquier obstruccion es al menos 10 veces

la altura de la obstruccion.

Si se monta en un edificio, entonces, en teoria, el sensor debe montarse a una altura de 1.5 veces la altura
del edificio.

Si el sensor se va a montar en un brazo de mastil, parcialmente en una torre o mastil, entonces el brazo debe ser al
menos dos veces mas largo que el didmetro minimo o diagonal de la torre. El brazo debe colocarse en el lado del viento
predominante de la torre.

dieciséis

7.2 Prueba del sistema de banco

Nota: Antes de montar fisi 1ite el Wi ic en su final, r que se
lleve a cabo una prueba del sistema de banco para confirmar que el si esta igurado cor
es funcional y eléctri compatible con el si: host y el cablead I 1ados

(preferiblemente utilizando la version final longitud del cable). El formato de datos requerido, las unidades, la

velocidad de salida y otras opciones deben igurarse en esta etapa.

7.3 Eléctrico
7.3.1 Cable Tipo

de cable

Se debe usar un cable compatible con RS422, con el nimero de pares trenzados que coincidan con la aplicacion.

Descripcion genérica - Pares trenzados con alambre de drenaje, apantallados con cinta aluminizada, con una cubierta de PVC de 6

mm a 12 mm de didmetro exterior. Tamafio de cable 7 / 0.2mm (24 AWG).

La tabla muestra algunas referencias de fabricantes adecuadas; Se pueden utilizar equivalentes de otros fabricantes.

Bateria
Gill ref. 24 Belden ref. 24 | electronica
Aplicacién No. de pares arbitro. 24
AWG AWG
AWG
WindDisplay 2 - 9729 -
RS 232 3 026-02660 9730 91030
RS 422 44 026-03156 9728 91199
17
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Longitud del cable

La longitud maxima del cable depende del formato de comunicacion elegido (RS232, RS422 o RS485 (punto a
punto), la velocidad en baudios y, en menor medida, el tipo de cable y el nivel de "ruido" eléctrico local.

La tabla muestra las longitudes maximas tipicas a las velocidades de transmisién dadas, utilizando el cable recomendado. Si se
experimenta alguin problema de corrupcion de datos, etc., entonces un proceso mas lento

Se debe utilizar la velocidad en baudios. Alternativamente, un specifi mas grueso o mas alto Se puede probar el cable catidnico.

WindSonic

Doc. No 1405 PS 0019 Edicion 25

Opcién )
) ) Formato de comunicacion Velocidad de tr ision Max. longitud del cable
WindSonic
Opcion 1,2y 3 RS232 9600 6,5 m (20 pies)
Opciéon 2y 3 RS422 0 RS485 punto a punto
9600 1 km (3200 pies)

Analdgico - Tensién o/ p N/A 6,5 m (20 pies)

Opcidén 3 Analégico - actual o / p N/A Resistencia dependiente (max
300 Q)

7.3.2 Fuente de alimentacion

Opcién WindSonic 1y 2 unidades; Requiere un suministro de CC de entre 5 V'y 30 V CC (30 V CC max.).

Opcién WindSonic 3 unidades; Requiere un suministro de CC de entre 7 Vy 30 V CC (30 V CC

max).

El consumo de corriente de WindSonic depende de la variante, es decir, la Opcién 1, RS232 de aproximadamente 9 mA a 12 V CC que sube

a 44 mA para la variante analdgica.

El consumo de energia mas bajo se obtiene con la siguiente configuracion: - M2, P20, B3, S9
(aproximadamente 5.5mA a 12v).

WindSonic 75 Opcién 1, 2 y 3 unidades; Requiere un suministro de CC de entre 12V y 30 V CC (30 V CC max.).

El consumo de corriente de las opciones 1y 2 de WindSonic 75 suele ser de aproximadamente 13 mA a 12V CC.

18 afios

7.4 Conexion a una PC usando RS232 (Sensor de opcién 1)

Notas

1) La longitud del cable para un funcionamiento confiable esta limitada a 6.5 m (20 pies).
(Ver Seccion 7.3.1 Longitud del cable).

2) Para tendidos de cable mas largos, recomendamos usar el WindSonic configurado con salida RS422 y un

convertidor RS422 / 232 en la PC.

3. Las conexiones de cableado a continuacién no son aplicables a las opciones WindSonic 2 y 3 configuradas para la operacion

RS232.

Configuracion por defecto

Conector circular PC tipica o RS232 a USB
e RO Puerto serie del convertidor
indSonic de 9 vias
Conector 'D* de 9 vias
PIN nos. Cable - 3 trenzados .
Nombres de sefiales Nombres de sefiales Pin no's
pares
TXD 5 //_ RXD 2
RXD 7 _/ TXD 3
Sefial de 1 L
) / Sefial de tierra 55
tierra -7
NO conecte N/A Pantalla y drenaje Piso del N/A
en este alambres chasis
extremo
V suministro - 2 /— - Fuente de alimentacioén de
CC (Ver parrafo 7.3.2)
V suministro + 3 _/ +

La opcién 1 de WindSonic la unidad esta configurada de fabrica con la siguiente configuracion predeterminada:

M2, U1, O1, L1, P1, B3, H1, NQ, F1, E3, T1, S4, C2, GO, K50,

19

Febrero 2017




WindSonic Doc. No 1405 PS 0019 Edicién 25 Febrero 2017

WindSonic Doc. No 1405 PS 0019 Edicién 25 Febrero 2017

7.5 Conexion de las opciones WindSonic 2 o 3 configuradas para RS422 predeterminado a una

PC mediante una conexiéon de modo seguro RS232.

WindSonic ordenador personal
9 Way circula r conector Conector tipico de 9 vias 'D’
PIN nos. Cable - 3 trenzados .
Nombres de sefiales Nombres de sefiales Pin no's
pares
I
TXD 5 / RXD 2
RXD 7 -/ TXD 3
Sefial de y /[~ Sefial de ti 55
enal ae tierra
tierra -l / I_
—7
NO conecte N/A Pantalla y drenaje Piso del N/A
en este alambres chasis
extremo
Suministro V + 2 / + Fuente de alimentacién de
suministro V - 3 / - CC (Ver parrafo 7.3.2)

1) Conecte la opcion 2 o 3 WindSonic segln el diagrama de conexion anterior.
2) Con WindSonic apagado, configure una conexién HyperTerminal segun la pagina 46 pero

con la v en baudi blecida en 19200 (esto puede estar en desacuerdo con la configuracion

original de velocidad en baudios WindSonic).
3) Sujetar el caracter * (turno 8) y luego aplica energia al WindSonic. Después
aproximadamente 3 segundos la unidad respondera con Modo seguro.
4) Para cambiar la comunicacién de salida de RS422 a RS232, elimine los caracteres *
en la pantalla.
5) Escriba E3 y presione Entrar (cambia la configuracién de E2 a E3).
6) E3 se vera dos veces en la pantalla para confirmar que se ha producido el cambio de configuracién a RS232.
7) Cambie cualquier otra configuracion segun sea necesario.
8) Escriba Q y presione Entrar para volver al modo de medicion (pueden aparecer datos confusos)
en pantalla si la configuracion original de la velocidad de transmision de WindSonic no es de 19200 baudios).
9) Si es necesario, cierre la conexion HyperTerminal de 19200 baudios y vuelva a abrir a la velocidad de WindSonic Baud. Si se

ha elegido previamente un modo de datos continuo, los datos se desplazaran en la pantalla.

(Tenga en cuenta que las conexiones de voltaje de alimentacion se invierten en comparacién con la unidad RS232 de la

Opciodn 1. No se produciran dafios por una conexién de voltaje inverso).

7.6 Cambio de un conjunto de sensores de opcion 2 o 3 para RS232 a RS422.

Conecte la opcion 2 o 3 WindSonic segun el parrafo 7.5.

Repita las instrucciones que se muestran en el parrafo 7.5, excepto que en Modo a prueba de errores configure el comando E en E2,

etc.
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7.7 Conexion a un Gill WindDisplay

Exhibicién meteorolégica Exhibicién marina

WindSonic esta disefiado para interactuar con la unidad Gill WindDisplay para proporcionar un sistema completo de

velocidad y direccion del viento.

Para interactuar con un WindDisplay que no sea NMEA, WindSonic esta configurado de manera predeterminada para los

ajustes de configuracién Polar (M2) y 9600 (B3).

Cuando se acopla a un WindDisplay, el WindSonic se puede usar como se suministra, sin embargo, si ocurre una falla, el
WindDisplay puede bloquearse en la ultima lectura valida. La reconfiguracion de la salida de WindSonic a campo fijo (02)

asegurara que cualquier falla esté marcada en WindDisplay.

Después de acoplarse a un WindDisplay, las unidades de Velocidad del viento y el periodo de Promedio se pueden seleccionar

usando los controles WindDisplay. Consulte el Manual del usuario de WindDisplay.

Tenga en cuenta que aunque WindDisplay puede mostrar la velocidad del viento en varias unidades, estos se calculan dentro de

WindDisplay. Los datos que llegan a WindDisplay deben estar en metros / seg (la configuracion de salida predeterminada de fabrica).

Notas
1) Las opciones WindSonic 2 o 3 se deben utilizar para la salida RS422 (modo E2).

2) Use WindSonic en el modo predeterminado de fabrica para el viento meteorolégico
Pantalla, es decir, no reconfigurar.

3) Si se utiliza con un Marine NMEA 9600 Baud o 4800 Baud WindDisplay, configure Wind Sonic para
NMEA (por ejemplo, M5) y 9600 Baud (B3) o 4800 Baud (B2).

4) WindDisplay puede proporcionar energia a WindSonic.

Conector WindSonic Cable WindDisplay
Nombre de la sefal Pin no. 2 pares trenzados Nombre de la seial Terminal no.
TXD + 45 TXD + 87
TXD - 7/ TXD -
Sin conexién N/A Pantalla y drenaje Tierra (tierra)
alambres
Suministro V + 2 //_ +0 21
suministro V/ - 3 —7
21
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7.8 Conexioén a una PC usando RS422 (Opcion 2 o 3)

WindSonic
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Conector circular
PC con RS422 / 232

WindSonic de 9 vias convertidor
Nombres de sefiales PIN nos. Cable - 4 pares trenzados Nombres de sefiales
TXD + 4 RXD +
TXD - 5 RXD -
RXD + 6 //_ TXD +
RXD - 7 —/ TXD -
Sefial de tierra 1 — H Sefial de tierra
—
No se conecta N/A Pantalla y cables de drenaje Piso del chasis

en este extremo

7.9 Uso de RS485 (2 puntos de cable a punto) con unidades Opcién 2 o 3

Notas

1) La unidad debe configurarse para el modo RS422 / 485 (configuracién E2).

2)WindSonics debe

arse en modo

necesario.

se puede dar una carta de direccion de nodo si

Consulte la Seccion 9.1 Direccion del nodo WindSonic.

3) Los clientes pueden sondear utilizando software de terminal (NO suministrado).

4) Como la unidad es solo punto a punto, no puede conectarse en red con otros dispositivos RS485 de 2 hilos.

Conector circular

WindSonic de 9 vias

Fuente de
Suministro V + 2 +
alimentacion DC
suministro V - 3 -
(Ver parrafo 7.3.2)
Notas

WindSonic se configurara para el modo RS422 / RS485 (E2, predeterminado).

Las salidas analégicas también estan disponibles simultineamente desde Opcién 3 unidad.

Configuracion por defecto

los WindSonic Opcién 2 y 3 la unidad esté configurada de fabrica con la siguiente configuracion predeterminada:

M2, U1, O1, L1, P1, B3, H1, NQ, F1, E2, T1, S4, C2, G0, K50

Consulte la Seccion 10 Configuracion para obtener mds detalles.
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PC con tarjeta RS485

Nombres de sefales

T/RXD +

T/RXD -

Sedal de tierra

Piso del chasis

PIN
Nombres de sefales Cable - 3 pares trenzados
nos.
TXD + 46 _l
RXD + h
TXD - 57 j
RXD -
=
o N
Sefial de tierra
—/
No se conecta N/A Pantalla y cables de drenaje
en este extremo
Suministro V + 2
suministro V - 3
NOTA:

Las salidas analégicas también estan disponibles simultdneamente desde la unidad Opcién 3.
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7.10 Uso de la salida analégica (opcién 3)

Notas

1) Si se usa la salida de corriente, la carga de salida total DEBE estar por debajo de 300 ohmios, incluida la resistencia del cable.

2) Las cargas de salida actuales deben devolverse a tierra de sefial.

3) La reconfiguracién de la salida analégica requiere una conexion digital ( Ver secciones 9 y

10)

4) Ademas, la salida digital se puede conectar si es necesario utilizando RS232, 422 o0 485 punto a punto, como se

muestra en las secciones anteriores.

Conector circular

WindSonic de 9 vias

PIN
Nombres de sefales
nos.
Canal analdgico 1
(Velocidad) Canal 8
analdgico 2 9
(Direccion)
Sefial de tierra 1
(retorno analoégico)
No se conecta N/A
en este extremo
Suministro V + 2
suministro V - 3

Cable - 3 pares trenzados

WindSonic Doc. No 1405 PS 0019 Edicién 25 Febrero 2017

Registrador de datos o

registrador grafico

Nombres de sefales

/

—/

—

Pantalla y cables de drenaje

Ve

Canal analdgico 1

Canal analégico 2

Sedal de tierra

Piso del chasis

/

24

Fuente de alimentacién de

CC (Ver parrafo 7.3.2)

8 mecanica

Antes de la instalacion, vea la nota en la Seccion 7.2 Prueba del sistema de banco.

8.1 Orientacion

Normalmente, el WindSonic estd montado en un tubo vertical, lo que garantiza un plano de medicién horizontal. Ver la Figura 3

Alineacion y detalles de montaje

Para uso en interiores, la unidad se puede montar con el plano de medicién configurado en cualquier orientacién requerida.

8.1.1 Alineacion

WindSonic debe estar alineado para apuntar hacia el norte, o cualquier otra direccion de referencia, por ejemplo, la proa de un

barco.
Hay dos flechas, un rectangulo de color y una muesca de alineacion para facilitar la alineacion.
Vea la Figura 3 Detalles de alineacion y montaje
Nota: Por lo general, es mas sencillo trabajar primero con una brujula a nivel del suelo e identificar un punto de referencia

adecuado y su rumbo.

8.1.2 Montaje

El tubo de soporte requiere tres 3 agujeros igualmente espaciados, roscados M5, 7.5 mm desde la parte superior del tubo. Pase el

cable (equipado con el enchufe Clipper de 9 vias) a través del tubo.

Nota: el cliente debe Coloque un alivio de tension apropiado en el cable. Conecte el enchufe girandolo mientras lo empuja

suavemente en el zécalo del WindSonic. Cuando se localice, gire la funda exterior en sentido horario para conectar y
bloquear el enchufe. Fije el WindSonic al tubo con los 3 tornillos de acero inoxidable provistos. (Torsién maxima del tornillo

de montaje 4 Nm.)

Es responsabilidad del cliente asegurarse de que el WindSonic esté montado en una posicion libre de cualquier
estructura, que pueda obstruir el flujo de aire o inducir turbulencias. NO monte el WindSonic cerca de transmisores de
radio o radar de alta potencia. Es posible que se requiera una inspeccion del sitio si existe alguna duda sobre la intensidad

del ruido eléctrico externo.

El soporte de montaje ( 1771-PK-115)
Monte el sensor en el soporte del soporte y, si usa un sensor de viento, alinee de modo que el marcador del norte del
sensor apunte al poste del soporte. Asegure el sensor a su soporte con los tornillos y arandelas suministrados en la caja

del sensor. Apriete los tornillos a un maximo de 4 Nm.

El soporte utiliza una abrazadera adecuada para unir a una tuberia vertical con un diametro de 30-58 mm. Al montar el sensor de soporte,
tenga en cuenta la posicién, orientacién y alineacién de la unidad. Montar en la parte superior de una tuberia para garantizar una vista de
medicion clara y sin obstaculos. Tenga en cuenta que el tubo de montaje debe desengrasarse primero y, al ensamblar el conjunto de la
abrazadera del soporte, las tuercas de la abrazadera exterior deben apretarse uniformemente a una figura de torque de 3 Nm. La parte de

la placa mévil de la abrazadera debe invertirse para postes de menos de 38 mm de diametro. Atornille un cable de tierra minimo de 6 mm2 al

chasis del soporte utilizando las fijaciones de tornillo y etiqueta de terminal suministradas.
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142 mm dia.

163 mm

—

e

Measurement Plane

9 FORMATOS DE MENSAJE

Al aplicar energia al WindSonic, proporcionard mediciones de viento en uno de los siguientes formatos:

* Gill: polar, continuo ( formato predeterminado)

« Gill - UV, continuo

* Branquias - sondeo polar

« Gill - Polled UV

* NMEA - IIMWV o WIMWYV (con cédigos de estado NMEA)
* NMEA - IIMWV o WIMWYV (con cédigos de estado branquial)

* Tunel - Direccion U, Velocidad U

Cada uno de estos se describe a continuacion.

La informacién sobre cémo cambiar los formatos y la configuracion se encuentra en la Seccién 10

CONFIGURACION.

9.1 Formato branquial: polar, continuo (formato predeterminado)

<STX> Q, 229, 002.74, M, 00, < ETX> dieciséis

7 /AN

Direccion del nodo Direccién Velocidad Unidades Estado Verificar

WindSonic del viento del viento suma

Donde:

K . = J
Coloured Security Seal
North
arrows 3 equally
spaced
mounting
holes
North
alignment
notch . N
7.5mm
A
Support tube
Use hole in 1.75 ins (44.45 mm) dia.

support tube to
secure cable —

with Tyrap

X 3 mm wall,
fitted with 3 mounting
holes tapped M5

El tubo de soporte de aluminio de 0,5 metros de Gill Instruments se puede suministrar con orificios M5 perforados y roscados como se

indica arriba, nimero de pieza 1405-30-056.

Figura 3 Detalles de alineaciéon y montaje
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<STX>

Direccién del nodo WindSonic

Direccién del viento
Velocidad del viento
Unidades

Estado

<ETX>

Suma de comprobacién

<CR>
<LF>

= Inicio del caracter de cadena (valor ASCII 2)

= Identificador de la unidad

= Direccion del viento

= Velocidad del viento

= Unidades de medida (nudos, m/ s, etc.)

= Codigo de estado del anemémetro (s) ee Seccion 11.5

para mas detalles)

= Fin del caracter de cadena (valor ASCII 3)

= Este es el EXCLUSIVO - O de los bytes
entre (y sin incluir) los caracteres <STX>y
<ETX>.
Personaje ASCII
Personaje ASCII

27
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Direccion del nodo WindSonic

La configuracién predeterminada es 'Q'. Si es necesario, el WindSonic M se puede configurar para mostrar una letra de nodo
alfabético diferente (de la A a la Z), a fin de identificar el WindSonic M. Se recomienda que las ID Aa F y K, M, Ny P no se usen, ya

que Estos caracteres pueden estar presentes en la cadena de datos.

Direccion del viento

Indicado en grados, de 0 a 359 * con respecto al marcador WindSonic North. Mientras que la velocidad del viento es inferior a 0,05
metros / seg (K50), en el modo Variable separada por comas no se emitira ningun valor de direccién (p. Ej. Q ,, 000.03, M, 00,1C). En
el modo de campo fijo, la salida de direccion del viento se congelara en el ultimo valor de direccién valido conocido (por ejemplo, Q,
133,

000.02, M, 00,1A) hasta que se pueda calcular un nuevo valor valido.

norte Con sensor de viento N a
S lee 0/360 *
Con sensor de viento W w mi Con viento E a W Sensor
aElee270 * —> 4— lec90°

Con sensor de viento S
T aNlee 180 *
Velocidad del viento y unidades

Muestra la velocidad del viento en el plano de medicién ( Vea /a Figura 3 Detalles de alineacion y montaje) en una de las

siguientes unidades:

Unidades Identificador
Metros por segundo (predeterminado) METRO
Nudos norte
Millas por hora PAGS
Kilometros por hora K
Pies por minuto F

Baja velocidad del viento (por debajo de 0.05ms)

Si bien la velocidad del viento es inferior a 0,05 metros / seg, la direccién del viento no se calculara. En el modo CSV no se emitira
ningun valor de direccién (p. Ej. Q ,, 000.03, M, 00,1C). En el modo de campo fijo, la salida de direccién del viento se congelara en el
ultimo valor de direccién valido conocido (por ejemplo, Q, 133,

000.02, M, 00,1A) hasta que se pueda calcular un nuevo valor valido.

Lo anterior se aplica con el comando K establecido para K50. Si K, por ejemplo, se establece en 100, lo anterior se aplicaa 0.1 m/

S.
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Estado
Esto indica ya sea
Operacion correcta Codigo 00 y A (NMEA). o cédigos de error Vea la Seccion 11.5

para la explicacion de los cddigos.

Suma de comprobacion

Esto permite que el sistema host verifique que los datos se hayan recibido correctamente. Este es el
EXCLUSIVO - O de los bytes entre (y sin incluir) los caracteres <STX>y <ETX>.

Tasa de produccion ( no se muestra)

WindSonic toma muestras continuamente y entrega informacion del viento a %, %%, 1 (configuracién predeterminada), 2 0 4

salidas / segundo.
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9.2 Formato branquial: UV, continuo

En este modo, la salida se da como velocidades con signo (es decir, positivas o negativas) a lo largo del eje 'U' (=
Sur - Norte) y el eje 'V' (= Este - Oeste).

WindSonic Doc. No 1405 PS 0019 Edicién 25 Febrero 2017

WindSonic
direccién

de nodo

EjeU EjeV Unidades
velocidad y velocidad y
polaridad polaridad

<STX> Q, +001.59, - 002.74, M, 00, <ETX> 2D

7

Estado Verificar

suma

Dénde:
<STX>
Direccién del nodo WindSonic
Eje U
Eje V
Unidades

Estado

<ETX>

Suma de comprobacién

= Inicio del caracter de cadena (valor ASCII 2)

= Identificador de la unidad
= velocidad y polaridad
= velocidad y polaridad

= Unidades de medida (nudos, m/ s, etc.)

= Cddigo de estado del anemémetro ( ver Seccion 11.5

para mas detalles)

= Fin del caracter de cadena (valor ASCII 3)

= Este es el EXCLUSIVO - O de los bytes

entre (y sin incluir) los caracteres <STX>y

<ETX>

El identificador de la unidad WindSonic, las unidades y la suma de verificacién se describen en la Seccién 0 anterior. La figura 5

muestra la polaridad de U y V si los componentes del viento a lo largo de los ejes U y V estan soplando en la direccion de las flechas

respectivas.

&
+V

ﬁ+ u

Figura 5 Polaridad UV
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9.3 Formato branquial: sondeado (polar o UV)

Cuando esta en el modo de sondeo, solo se genera una salida cuando el sistema host envia una sefial de sondeo al WindSonic

que consiste en el identificador de la unidad WindSonic, es decir, la letra relevante A - Z.

Los formatos de salida son los que se describen en las Secciones 9.1 y 9.2. Los comandos

disponibles en este modo son:

Descripcion Mando Respuesta WindSonic
Identificador de la unidad WindSonic A..Z Salida de velocidad del viento generada
Habilitar modo sondeado ? (Ninguna)
Deshabilitar modo sondeado ! (Ninguna)
Solicitar identificador de unidad WindSonic ?2Y A ... Z (como se configurd)
Ingrese al modo de configuracion * <N> MODO DE CONFIGURACION

Donde <N> es el identificador de la unidad, se recomienda que las ID A a F y KMNP no se usen ya que estos caracteres pueden estar

presentes en la cadena de datos.

Notas:

Se sugiere que en el modo de encuesta se utilice la siguiente secuencia para cada encuesta de informacion.

? Asegura que el sensor esté habilitado para cubrir el evento de que se haya producido un apagado. AZ Designador de unidad
apropiado enviado para recuperar una linea de datos. !

Enviado para desactivar el modo de sondeo y reducir la posibilidad de generacién de sondeo erréneo. Cuando estd en modo
sondeado, el sistema respondera al comando de datos dentro de 130 ms con la ultima muestra de datos valida calculada por la Velocidad

de salida (Configuracién del modo P).

Si la unidad se apaga después del uso o al encenderla, espere 5 segundos antes de enviar los comandos de
sondeo.

El modo de sondeo solo se puede usar para comunicaciones punto a punto. No es posible conectar unidades en un

bus comun.
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9.4 Formato NMEA (Cédigos de estado NMEA)

$ IIMWV, 120, R, 002.10, M, A * 5D

/ Direccion del viento Velocifiad del viento Unidades Estado

Inicio de Instrumento Medida relativa del viento Verificar suma
cuerda tipo

los Direccién del viento, velocidad del viento, y Unidades son como se describe en la Seccion 9.1. los Tipo de instrumento -

IIMWV - es un mnemotécnico para la velocidad y direccion media del viento del instrumento integrado. los Estado los cédigos son:

UNA UNA Medida aceptable V V medicién
de oid
Una configuracién tipica de WindSonic adecuada para NMEA (consulte la Seccion 10):

M5, U1, O1, L1, P1, B2, H1, NQ, F1, E2, T1, S4, C2, GO, K50

Consulte la especificacion NMEA 0183 version 3 (disponible en la web) para obtener detalles completos de la interfaz.

El WindSonic también se puede configurar para el inicio alternativo del formato NMEA WIMWYV de cadena (Modo 14, que es un

Mnemoénico para: -

Instrumento de viento Direccion media del viento y velocidad.

El formato de cadena aparecera como arriba pero con WIMWYV al comienzo de la cadena.
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9.5 Formato NMEA (cédigos de estado de Gill)

$ 1IMWV, 120, R, 002.10, M, 00 * 5D

/ Direccion del viento Velocifad del viento Unidades Estado

Inicio de Instrumento Medida relativa del viento Verificar suma
cuerda tipo
los Di i6n del viento, velocidad del viento, y Unidades son como se describe en la Seccién 9.1. los Tipo de instrumento -

IIMWV: es un mnemotécnico para la velocidad y direccion media del viento del instrumento integrado (se puede seleccionar el inicio
alternativo del formato de cadena WIMWV). los Gill Status los cédigos son como se describe en el parrafo 11.5. Una configuracién

tipica de WindSonic adecuada para NMEA (consulte la Seccion 10):

M16, U1, O1, L1, P1, B3, H1,NQ, F1, E2, T1, S4, C2, GO, K50

Consulte la especificacion NMEA 0183 version 3 (disponible en la web) para obtener detalles completos de la interfaz.

9.6 Formato branquial - Modo de tunel (UU, continuo)

En este modo, la salida se da como una figura con signo (es decir, positiva o negativa) a lo largo del eje 'U' (= Sur -

Norte). La direccion se indica conun 0o 1.

STX> Q, 001.59, 1, 00, M, <ETX> 2D

AN

WindSonic Velocidad Polaridad Estado Unidades Verificar
direccion del eje U del eje U suma
de nodo
Doénde:
<STX> = Inicio del caracter de cadena (valor ASCII 2)
Direccién del nodo WindSonic = Identificador de la unidad
Eje U = Velocidad del viento del eje U
Eje U Eje U Polaridad de direccion del viento donde: 0 (-U vector) es

un viento de la direccion Norte o 1 (+ U vector) es un viento de la
direccién Sur.

Consulte la Seccién 9.1 para obtener mas informacién sobre cadenas.
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9.7 Salidas analdgicas y opciones
Notas: Las salidas analégicas solo estan disponibles en WindSonic Option 3.

La salida analégica de la velocidad del viento esta en metros / segundo solamente.

9.7.1 Voltaje o salida de corriente

WindSonic (Opcién 3) se puede configurar para salidas de Voltaje (0 - 5 V) o Corriente (0-20 mAy 4 -
20 mA).

Importante:

1) Cuando se utilizan las salidas de corriente, la resistencia de carga entre las salidas analégicas (pines
8y 9)y la tierra de la sefal (Pin 1) debe ser <= 300 ohmios, incluida la resistencia del cable.

Esto es para asegurar que los niveles de voltaje en los pines 8 y 9 no excedan los 5V.

2) Las salidas de corriente deben devolverse a tierra de sefial (Pin 1).

9.7.2 Modos de salida analégica

WindSonic Doc. No 1405 PS 0019 Edicién 25 Febrero 2017

Salidas Modo Polar Modos de modo Modo UV Modo de tinel
gnacdicas Modos 2 y 4 NMEA 5,14,15 Modos 1y 3 Modo 12
&dieciséis
Canal 1 Velocidad del viento Velocidad del viento U velocidad del viento U velocidad del viento

(Pin 8 wrt Pin 1)

Canal 2 Direccién del viento Direcfion del viento U Polaridad el viento U Polaridad del viento

(Pin 9 wrt Pin 1)

9.7.3 Direccion del modo polar envolvente

La direccién del viento en modo polar se puede configurar para cualquier estandar (0 - 359 +) o envolvente (0-539 ¢) opciones.

Si se usa el modo Estandar con un registrador grafico, se experimentaran grandes oscilaciones del lapiz registrador cada vez

que la direccién del viento pase entre 0 y 359 «. Usando el modo envolvente, cuando el viento primero cambia de 0 « a 359 «« habra
un cambio de paso en la salida, pero después de esta primera vez, la salida cambiara suavemente cada vez que el viento

pase por 360 . ( Del mismo modo, la primera vez que el viento vira desde 539 *

a 180 +; habra un cambio de paso, después del cual la salida cambiara sin problemas).

Direccién Salida de voltaje Salida de corriente Salida de corriente
Gl (Ov a 5V) (0OmA a 20mA) (4mA a 20mA)
(grados) - 5 "

Wraparound|estandar Wrapargund estandar Envoltura estandar
00 00 00 0.00 0.00 4.00 4.00
180 2.5 1,67 10.00 6.67 12.00 9.33
360 5.0 3,33 20.00 13,33 20.00 14,67
540 N/A 5.0 N/A 20.00 N/A 20.00
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9.7.4 Escala de velocidad del viento

Las salidas analégicas siempre se escalan en m/ s independientemente de las unidades de salida digital de la configuracién

de medicién.

La salida de velocidad del viento se puede configurar de modo que la salida a escala completa represente 5, 10, 20,

30, 40, 50 o 60 metros / seg.

En todos los casos, la velocidad del viento cero esta representada por 0 V, 0 mA 0 4 mA.

9.7.5 Modo tunel

Cuando se configura en modo Tunel, la salida del Canal 1 representa la velocidad del viento a lo largo del eje U (Sur - Norte) escalada

como se describié anteriormente.
El canal 2 proporciona la direccién del viento a lo largo del eje U, donde un vector -U (= viento de la direccion N) esta

representado por 0V (o OmA, 4mA), y un vector + U esta representado por 5V (o 20mA) .

9.7.6 Velocidad de salida analégica

En los modos continuo y sondeado, la velocidad de actualizacién de la salida analdgica estara determinada por la configuracion del

comando P.

9.7.7 Salidas deshabilitadas

Si las salidas analdgicas no son necesarias, se pueden desactivar (Comando S9).

9.7.8 Condiciones de salida analégica

Las sefiales analégicas se emiten junto con las sefiales de salidas digitales.

Las sefiales analégicas se emiten continuamente cuando se encuentra en el modo de sondeo digital.

Nota: - WindSonic proporciona la potencia para las cargas de salida de corriente. No conecte la salida WindSonic a
instrumentos donde el instrumento que se conecta a las conexiones de salida de corriente WindSonic proporciona

energia para el bucle de corriente.
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9.7.9 Velocidades de viento bajas (por debajo de 0.05 m/s).

Si bien la velocidad del viento es inferior a 0,05 metros / seg, la direccién del viento no se calculara. Tanto en el modo CSV como en el
modo de campo fijo, la salida de la direccion del viento del canal 2 se congelara en el tltimo valor de direccion valido conocido hasta que
se pueda calcular un nuevo valor valido. Lo anterior se aplica con el comando K establecido para K50. Si K, por ejemplo, se establece en

100, lo anterior se aplicaa 0.1 m/s.

Y2 nnn Configuracion, nivel de salida analégica fija establecida por el usuario en un modo de error.
La unidad emitira una sefial de voltaje fijo (configuracién T1) o miliamperios fijos (configuracién T5 / T3) en la salida analégica con un
valor que depende de la configuracion Y2 nnn. nnn es un valor seleccionable por el usuario entre 000 y 200. El factor de escala para

la salida de voltaje fijo es 0.025V. El factor de escala para salida de corriente fija es 0.1mA. Por lo tanto:-

Condicién de velocidad del viento

Mayor que 0.05m /s

Salida de velocidad del canal 1

Salida de direccién del canal 2

0-5v, 0/4 - 20mA variable 0-5v, O

¥ - 20mA variable

Menos de 0.05m /s

0-5v, 0/4 - 20mA variable Retener el ul

imo bien conocido
lectura por encima de 0.05m / s de
velocidad hasta que la velocidad del

viento aumente por encima de 0.05m /s

9.7.10 Informe de condicién de error

Tanto en los modos CSV como de campo fijo, si no se puede calcular una medicién de viento véalida debido a una condicién de falla (por
ejemplo, todas las rutas bloqueadas), las salidas analdgicas en los canales 1y 2 pueden informar una condicién de estado de error digital

dependiendo de la configuracién del comando Y .

NOTA: El do Y no es apli a las unidades de salida I6gica WindSonic 75. Las unidades WindSonic 75

informaran condiciones de error como si ieran blecidas para Y1 a conti ion.

Ajuste Y1 (predeterminado).

En condiciones de error de datos, se alternara entre 0 y 5V (o 0/4 a 20 mA) a la velocidad de salida seleccionada.

La siguiente tabla resume las condiciones de informe anteriores con salidas analégicas configuradas para salida

nnn value = Error fijo requerido Voltaje / 0.025 (ajuste de salida de voltaje T1). nnn value = Corriente de error fija requerida / 0.1

(configuracion de salida de corriente T5 / T3). En condiciones de error de datos, al configurar la unidad para la configuracion Y2, las

salidas analégicas leeran un valor de error establecido por el usuario para el periodo de la condicién de error de la siguiente manera

con

la unidad en salida continua polar y 0-5v (T1), 0-20 mA (T5) y 4-20 mA (T3).

Condicién de

velocidad del viento

Velocidad del canal 1

Direccion del canal 2

Salida de codigo de
error digital
por ejemplo, 01, 02, 04, etc.

Condicién de error nnn x 0.025

v (configuracion T1).

Condicién de error nnn x 0.025

v (configuracion T1).

Condicion de error
nnn x 0.1mA. (Configuracién T5 y T3)

Condicion de error
nnn x 0.1mA. (Configuracién T5 y T3)

Y3 nnn configurando los ciclos de salida analégica a un nivel determinado por el usuario en un modo de error.

En condiciones de error de datos, las salidas analégicas alternaran entre un nivel determinado por el usuario (voltaje o corriente)

con un valor que depende de la configuracién Y3 nnn. nnn es un valor seleccionable por el usuario entre 000 y 200. El factor de

escala para la salida de voltaje superior es 0.025V. El factor de escala para salida de corriente fija es 0.1mA. Por lo tanto:-

continua polar y 0-5v (T1), 0-20mA (T5) y 4-20mA (T3).

Condicién de velocidad del viento

Salida de codigo de error
digital, p. Ej. 01, 02, 04
etc.

Velocidad del canal 1

Direccion del canal 2

Ciclo 0-5- 0 v a velocidad
de salida

Ciclo 0-5- 0 v a velocidad
de salida

Ciclo 0-20-0 mA

a velocidad de salida

Ciclo 0-20-0 mA

a velocidad de salida

Ciclo4-20-4mA a

Tasa de produccién

Ciclo4-20-4mA a

Tasa de produccién
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nnn value = Error requerido Voltaje / 0.025 (ajuste de salida de voltaje T1). nnn value = Error

requerido Current / 0.1 (configuracién de salida actual T5/ T3).

La siguiente tabla resume las condiciones de informes anteriores con salidas analégicas establecidas para_Salida
continua polar una_nd 0-5v (T1), 0-20mA (T5) a nd 4-20mA (T3).

Condicién de velocidad del viento

Salida de codigo de error
digital, p. Ej. 01, 02, 04
etc.

Velocidad del canal 1

Direccion del canal 2

Ciclo 0 - conjunto v -0 v

a velocidad de salida

Ciclo 0 - conjunto v -0 v

a velocidad de salida

Ciclo 0 - establecer mA - 0 mA

a velocidad de salida

Ciclo 0 - establecer mA - 0 mA

a velocidad de salida

Ciclo 4 - set mA - 4 mA

a velocidad de salida

Ciclo 4 - set mA -4 mA

a velocidad de salida
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NOTAS DE REPORTE DE LA CONDICION DE ERROR:

10 CONFIGURACION

adelante. El software Gill Wind se puede utilizar para configurar WindSonic; alternativamente, el usuario puede optar por utilizar otro

1) Las configuraciones Y1, Y2 e Y3 se implementan en la versién de firmware 2368-110-01y

. . . . paquete de emulador de terminal como Windows HyperTerminal. Esta seccion describe los comandos utilizados para cambiar
2) El comando Y no se informa en la cadena D3, se utiliza un programa de terminal para configurar

" la configuracién de Usuario y Comunicaciones.
arriba el comando Y

3) Al configurar el nivel Y2 o Y3, tenga en cuenta que hay un caracter de espacio después de Y20 Y3y 1 01 viento

antes del valor nnn, p. ej. Y2 150. ) o . . ) - .
El software Wind esta disponible en el CD suministrado o para descargar, de forma gratuita, desde el sitio web de Gill
Por ejemplo, si la unidad esté configurada para salidas analégicas de 0-5v y se requiere qus informe un nivel ds voltaje fijo Instruments Limited http://gillinstruments.com/main/software.htm! . El software Wind permite cambiar la configuracion de la

de 3.75v en condiciones de error (Y2 150), entonces: Abra un programa de terminal (por ejemplo, HyperTerminal, Tera unidad y poder mostrar la Cadena de datos digitales en la pantalla de una PC.

Term o Gill Wind Software ( Wind Wizard no aplicable)) con la conexion de puerto COM correspondiente y la velocidad en

baudios.
NOTA: Wind no es compatible con WindSonic Option 4: unidades SDI-12 o WindSonic anteriores al nimero de serie

08100001 con una pestafia amarilla o azul adyacente al North Marker.

Escriba * para colocar la unidad en MODO DE CONFIGURACION. Escriba Y2
Conecte las lineas de transmision y recepcion de WindSonic a la PC para establecer comunicaciones bidireccionales.

150 y presione la tecla Intro.

Escriba Q y presione Entrar para volver al modo de medicion. Abra Wind Software y seleccione el puerto Com apropiado en el menu desplegable y haga clic en Aceptar para acceder a la

] _ ‘ z: ==k | pantalla de datos.

Port Baudrate Tools Exit About

Tods Eit fbout
@0, , Baa. B2, M, B8, $20 sexbuseEEeeee X
an, | G0, 02, M, @6, 20 jts T S e R R
&0, 260, 058,67, H, 09, ¢1F
a0, 641, 888, B6, N, 88, #10
&0, 860, 966,05, H, 09, +10
8, , 683, 54,11, B8, w2A
o0, 200, 080. 07,1, 88, #16
&0, 226, 068,63, H, 00, ¢10
o0, 350, 888. 17,1, 88, #1E

<fel

CONF IGURATION HODE
vz 158

vz 158

i

WINDSONIC (Gill Instruments Ltd]
2368-118-81

Rs23z (CFGE)

CHECKSUM ROM:E&D1 EEDL #PASS#
CHECKSUM FAC:BAZA BAZA #PASS*
CHECKSUM ENG: 17FE 17FE #PASS#
CHECKSUM CAL:CCEE CCEE #PASS#
0, 295, 068,63, 1, 00, $12

B0,  BB@. 81,1, B8, w2F

B0, BES, BE6. 06, M, 00, #1E

&0, , 803, G4, 1, 93, $2A
@0, 277, B8, 45, 1, 88, $1A

Baudrate Fort

9600 COM11 ||

4) Para verificar la configuracion de Y, luego, en el Modo de configuracion, escriba Y y presione Enter

tecla y la unidad informara Y1 o la configuracién completa de Y2 o Y3, por ejemplo, Y

] 19280

Si los datos no se muestran correctamente, en el menu, haga clic en Herramientas / Sincronizar comunicaciones. Se interrogara al

Y20 (= Y2 000) Y

sensor y se detectaran e informaran las configuraciones de velocidad y modo de baudios del sensor.

Y21 (=Y2001) Y

La configuracion del software Wind se ajustara para que coincida con la del sensor para mostrar el desplazamiento de datos en la

pantalla.

Y210 (=Y2010) Y Si después de Synch Comms todavia hay un problema, repita Synch Comms o apague el sensor y vuelva a encenderlo y
repita el procedimiento anterior.

Y2 100 (: Y2 100) Nota: - También es posible usar Wind como un programa de terminal y cambiar la configuracién usando el modo de operacion de

configuracion (los comandos se enumeran en los parrafos 10.4 a 10.7.1).
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Para revisar y cambiar la configuracion de WindSonic, haga clic en Herramientas / Asistente

La pantalla tipica se muestra a continuacion: -

Port . Eaugﬁra{e Iools_ Exit Abm.r_t Y 3
2" B3 7(2{<{3' 03 03" B3 B3 B3 023'92 626 Anemometer Wizard

WIMDSOMIC (Gill Instruments Ltd)

2268-116-01

Rsegz (oFa tMessage Output Format |M2 Palar vI
CHECKSUM ROM:EEDL EEDL #PASS*
CHECKSUM FAI IZA BAZA #PASSH Baud Rate ISBDD vI

CHECKSUM EMG: 17FE 17FB #PASSH

CHECKSUM CAL:CCEE CCEES #PASSH Output Rate P11 Hz =

BE, , BEE. 82, M, 5, $2C
B0, , BAE. B3, H, B0, $20 .
i 10, oo, o 1 s Message Terminator [con<ts =

0, 110,890, 65, 1, 69, $18
20, 163, 506, 55, H, 63, #19
o0, 163, 886. 55, 1, 53, #13 I

B0, 104, 0BG, @5, M, 80, w1E
80, , BEE. B4, 1, 50, 2R

B61- 102,000, 65, 11, 60: #15; Anemometer Synchronised at 9600 baud.
B0, , B6R. 64, M, B3, w2A - 5
* This anemometer is in CONTINUOUS mode.

Measurerment Units mis -

Aligrrnent

Averaging (0 = Off)

Fesolution

Direction Reporing Threshald |50
Baudrate Port

9608 COM11 [mikinauri riaghitude for polar ahgle reporting)

[

Si desea revisar la configuracion del sensor, haga clic en Herramientas / Configuracién de informe.

. . R - S05/Sonic Temp Displa | I
Cuando se selecciona, se vera un mensaje similar al siguiente. i B e i

==== DETAILS OF DETECTED AMEMOMETER Analogue Output Mode

Serial Mumber : ¥15490042 PRT setting

- S YERSION
Anemometer Firmware Yersion: 2368-110

- Hiw DETAILS OF ANEMOMETER
Detected &nemometer Class : WindS onic
Murnber of 215 on this unit : 2

DAL resolution of attached unit: 12
Mumber of DAC channels : 2

M axirurn sampling rate : (3] P3 4 Hz

Unit Identifier

Pawer on Message IDispIay Power On Mezsag vI

- USER COMFIGURATION OF AMEMOMETER I Reties Enghled
Baud Rate : 9600

Output Message Farmat : M2 Palar

Output Message Yelocity Units : mds

Output Meszage Terminatar @ <crs<If>

Awveraging zettings | Aweraging inactive

Output rate : P11 Hz

Palar angle minimurn magnitude: 0,050 m/s

Power-On Message : Display Power On Message

ASCI Format : Comma Separated [C5W)

Analogue output mode Oy to 5

Urit | dentifier : 'Q'

Output Channel 1 : Polar Magnitude [full range = 30m./s)
Output Channel 2 @ Palar angle [wrap mode = 360 degree wrap)

ok |

[C Instantsneous Sampling

™ Calibration Enabled

ASCIl Format IEomma Separated [C5V) 'I

DAC Channel 1 LI

Mext > | Cancel
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Para cambiar una configuracion, es decir, cambiar de M2 (Polar) a M1 (UV), seleccione M1 de la lista desplegable del Asistente y

luego haga clic en Siguiente.

Anemometer Wizard
hessage Output Format |M2Po|ar vl

Baud Rate (42 Palar
3 U] Polled
44 Polar Paolled
COutput Rate M5 NMEA A
X #1712 Turnel Mode
Message Terminator 14 MMES wibfiahy a

115 NMEA Wwibdiah GILL X

teasurement Units

La siguiente pantalla mostrara la configuraciéon que se cambiara. Luego haga clic en

Siguiente.

wamrees

THE FOLLOWING FIELDS HAVE CHANGED |

Output Message Format @ M2 Paolar il
COutput Message Format @ M1 LVW)

THE NEW CONFIGURATION IN FULL

==== DETAILS OF DETECTED ANEMOMETER ===========z=z=zzzzazas

Serial Mumber: 15430042

— S WVERSION
Anemometer Firmware Yersion: 2365-110

— Hww DETAILS OF ANEMOMETER
Detected Anemometer Class : WindSonic
Murnber of AX15 on this unit: 2

DAC resolution of attached unit: 12
Murnber of DAC channels : 2

Maxirmum sampling rate : (3) P3 4 Hz

— USER CONFIGURATION OF ANEMOMETER
Baud Rate : 9600

Output Message Format : M2 Polar

Output Message Format : M1 UV

Output Message Velocity Units : mfs

Output Message Terminator ; <cr><lf>

Awveraging setlings : Averaging inactive

Outputrate : P11 Hz

Polar angle minimurn magnitude: 0.050 m/s

Power-On Message : Display Power On Message
ASCl Forrmat : Comma Separated (CSW)

Analogue output mode : v to BY

Unit ldentifier: 'Q'

Output Channel 1 : Polar Magnitude (full range = 30m/s)
Qutput Channel 2 : Palar angle fwrap mode = 360 degree wrap)

Cancel

Wind informaré sobre la configuracién del anemémetro y luego reiniciara los datos de desplazamiento del anemémetro en modo UV.

Nota: - También es posible cambiar la configuracion en Wind usando la operacion del Modo de configuracion y los
Comandos enumerados en los Parrafos 10.4 a 10.7.1.

42

WindSonic Doc. No 1405 PS 0019 Edicion 25 Febrero 2017

10.2 WindView

El software Gill WindView esta disponible en el CD suministrado o como descarga, sin cargo desde el sitio web de
Gill Instruments Limited http:/gillinstruments.com/main/software.html

Las caracteristicas de WindView incluyen: -

. Visualizacién de datos
. Registro de datos
NOTAS
WindView no se puede usar para iar la iguracion de Wind. ic. WindView no es compatible con la Opcion 4 de

WindSonic: unidades SDI-12 o WindSonic anteriores al niimero de serie 08100001 con una pestaiia amarilla o azul

adyacente al North Marker.

Abra el programa de software Gill WindView.

et Fle->Connet t - - - - - —

Seleccione Archivo / Conectar de la siguiente manera: -

T

|l Eile | Settings: shindow  Help
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Seleccione el puerto COM requerido de la lista desplegable. Seleccione la
velocidad de transmision requerida de la lista desplegable. La paridad debe

establecerse en Ninguno.

Si se desconoce la configuracion de la velocidad en baudios del anemémetro, entonces se puede usar el botén Busqueda automatica

para interrogar al anemometro y detectar la configuracion requerida. Haga clic en el botén Conectar.

Connect new anemometer

WindSonic Doc. No 1405 PS 0019 Edicién 25 Febrero 2017

—&nemometer Comm F'ortettinu__;
—Mame [Pt
’Anemometer 1 IE:D'\"|1 :':]
rOutput Format————————————————— —Baud Rate

GILL_POLAR_TWO_AxIS __'_j 3500 = Auta Find |

GILL_UY_TwWii_AxIS
iGILL_POLAR_Tw/D)
MNMEA_POLAR

T O T T

—Parity

| INDNE vl

Connect

Cancel

Los datos deben desplazarse en la pantalla de la siguiente manera (botén de datos).

File Settings ‘Window Help

Gl Anemometer 1

Windsock | Data | Graph | Optiohs |

[J,261,000.06,4,00,10
[J.268,000.06,4 00,114
[J,326,000.05.M.00.11
[,303.000.05.M.00.11
[, 2070000054 00,11F
[J,319,000.06 M 00,113
(2..000.04.0.00, 124
(2..000.04,0,00, 124
[J,313,000.07 #0018
[J.335.00008,M 00,113
[J,234,000005,M,00,114
[J.309.000.07 + 00013
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Al hacer clic en el botén Anemémetro 1 Windsock aparece la siguiente pantalla. Para cambiar la configuracién de

visualizacion de WindView Haga clic en la parte superior de la Configuracion del menu Pantalla.

Para cambiar las unidades mostradas, seleccione y haga clic en las unidades de medida requeridas. Si, por ejemplo, los datos del
sensor emitian datos de metros por segundo, entonces WindView realiza el calculo para convertir y mostrar la salida en nudos / mph
/ kph, etc.

Fle Settings Window Help

e
[Wndsock, | Data | Graph | Options |

Average: Off |
hverageWindspeed |

Max

- Hin-

323.0 deg 0.22 m/s

CoMe: 5600 [Output Rate: 1Hz [GILL_POLAR_TW0_pXIS )
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Para instalaciones de registro.
Haga clic en Configuracién / Registro para llegar a la pantalla de registro.

Si se requiere un registro segmentado, esto creara y guardara archivos individuales de longitud establecidos por la figura en el cuadro de Para iniciar el registro, seleccione Archivo / Registro / Inicio.

minutos. De lo contrario, se grabara un archivo de registro continuo. Seleccione el directorio requerido para el archivo guardado y el nombre cil WindView
Gl

File Zettings Window Help

del archivo.

Conneck. ..

Haga clic en Aplicar

Skart

Exit | Optians |
Gil Log Settings _||:||ﬂ
Segmented Logging —Log Description
4dd Motes here] Para detener el registro, seleccione Archivo / Registro / Detener.
I~ Enable
Create new log file every |1 ] mins. Sl Wi n d\l’iew
File Settings ‘Window Help

Record Formatting QIII'II'IEIZt. o
¥ Append Time Stamp Skop .
Exit | Options |

v Append Record Count

Directory/Filename Prefi
Directay IE:\Documents and SetlingshadamDeskiop | Ejemplo de datos guardados abiertos en el Bloc de notas.
; w1 [WwindSonic Gill Log.tat . ¥ .
Fil Name (pefi] | 2 File Edit Format Yiew Help

windyiew Log File
Aadd Motes here

wWindsonic log test
Spply Name: Anemometer 1
OutCput Format: GILL_POLAR_TwWO_AxIS

Log file opened: 13,/0&8/2002 10:50:09

0,3zz,000.22,M,00,010,1,13,/06,/2008 10:50:10

Haga ciic en el botén Nota Aceptar. 0,307,000.22,M,00,014,2,13,/06,/2008 10:50:11
0,34z,000.28,M,00,011,3,13/06,/,2008 10:50:1z2

0,320,000.25,M,00,014,4,13//06,200% 10:50:13

_ R 0,340,000.12,M,00,014,5,13,/06,/2008 10:50:14

0,31z,000.21,M,00,010,6,13 /06,2008 10:50:15
0,31%,000.37,M,00,010,7,13,/05,/2008 10:50:16
0,321,000.26,M,00,014,5,13,/06,/2008 10:50:17
0,2%1,000.1%,M,00,01C,%,12,/06,/2008 10:50:15
0,31z,000.14,M,00,01E,10,13,/06,/2005 10:50:19
0,314,000.20,M,00,014,11,13,/06,/2008 10:50:z20

Select File- »Log-=3tart to stark logging
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10.6 Comprobacion de la configuracion

10.3 Configu racion con HyperTerminaI Recomendamos que, como procedimiento estandar, utilice este comando antes y después de cambiar cualquier configuracion.

Muestra la configuracion actual de todas las configuraciones modificables.

Tipo * *|_|
Nota - Otros emuladores de terminal estan configurados de manera muy similar. Po—
1) Determine el puerto COM al que esta conectado WindSonic. TipoD 3 gntLFceq presione, ENTME

2) Ejecute Hypertrm.exe.

3) Crear una nueva conexion (archivo « Nueva conexion) WindSonic responde con la configuracién predeterminada que se muestra a continuacion para Opcién 1 unidades .
4) Entrar a Nombre ( por ejemplo, WindSonic 1). |M2, U1, O1, L1, P1,B3, H1, NQ, F1, E3, T1, S4, C2, G0, K50 |
5) Cambio ' Conectar usando 'a’ Directo a Com 1 '(u otro puerto Com seglin sea necesario)
6) Ajuste la configuracién del puerto para que coincida con la configuracién de WindSonic. La configuracién predeterminada de WindSonic es: WindSonic responde con la configuracion predeterminada que se muestra a continuacion para Opcién 2 y 3 unidades .
Bits por segundo 9600 M2, U1, 01, L1, P1, B3, H1, NQ, F1, E2, T1, S4, C2, G0, K50 |

Bits de datos 8
Paridad Ninguna . ) .

Le sugerimos que anote la configuracién, de modo que pueda volver facilmente a ella.
Bits de parada 1

Control de flujo ( Apreton de manos) Ninguno L
Para volver al modo de medicion: -

TipoQ entpmql,es presione. ENT&R

Haga clic en Aceptar y los datos similares al siguiente ejemplo se desplazaran en la pantalla a la velocidad de salida:

Todas las configuraciones anteriores se explican en las siguientes secciones.

© Q, 229, 002.74, M, 00, ¥ ¥ 06

10.7 Cambiar una configuracion
10.4 Entrar en el modo de configuracién

Desde modo continuo Desde modo sondeo Para cambiar una configuracién, vuelva afer to t En las secciones a continuacién, ingrese el comando de la nueva configuracion requerida,
seguido de ENTRAR . WindSoni4 enviara la r{ueva configuracién como mensaje.
Tipo** |_| Tipo** eances <N3,
Donde <N> es el identificador de la unidad
Por ejemplo, para cambiar el formato del mensaje a NMEA, escriba M 5 y presionM
WindSonic responde con un mensaje de MODO DE CONFIGURACION, deja de informar mediciones de viento y espera un
comando (como se detalla a continuacion). WindSonic respondera M5 . Ctiando la unidad vuelve al modo de medicion, estara en formato NMEA.

10.5 Regresar al modo de medicion

Notas:
Tipo Q. erltonles presione ENTE;R

La configuracion predeterminada de fabrica se muestra en negrita en las siguientes secciones. Para cambiar la

configuracion del comando E, consulte Modo seguro operacion, Parrafos 7.5y 7.6.
WindSonic responde con una prueba de suma de comprobacion y luego con informacion continua del viento cuando estéd en modo

continuo, o al recibir una sefal de sondeo cuando esta en modo sondeado.
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10.7.1 Lista de comandos

MANDO USUARIO

si Velocidad de transmision
C Envoltura de angulo analégico
re Diagnéstico y configuracion
mi Establecer comunicaciones
fisicas F Opciones de datos y paridad
sol No se usa actualmente
H Mensaje de encendido
K Velocidad minima de direccion
L Terminador de mensajes
METRO Formato de mensaje
norte ID de la unidad
o Formato de salida ASCII P

Tasa de produccion
Q MODO DE MEDIDA S

Rango de salida analégica
T Tipo de salida analégica
V) Seleccionar unidades
Y Salida analégica, condicion de estado de error
o MODO INTERACTIVO

50

Bx - Velocidad de transmision

Articulo Opciones Mando
2400 B1

4800 B2

Velocidad de transmisién | 9600 B3
19200 B4

38400 B5

Para cambiar la velocidad en baudios al usar HyperTerminal: -

Por ejemplo, si se establece en B3 (9600 baudios) y se requiere establecer en Baudios a B2 (4800 baudios). Tipo_* * para
ingresarlgl modo de configuracion. Tipo B 2 y presione ENTRAR , ( No escriba mas comandos en esta etapa).
Cierre la conexion 9600 Baud HyperTerminal. Abra HyperTerminal y configure la nueva velocidad de transmision

en baudios a 4800 baudios. Tipo_si y presione ENTRAR , se mostrara la letra B seguida de Capitol B2 Type Q ¥

presionJ EhTRAR , los thos se despllazarén a la nueva velocidad en baudios.

Cx - Configuraciones analégicas

los_el siguiente comando solo es vélido f o la opcién 3 de WindSonic:

Articulo Opciones Mando
Wraparound analégico (instalacién Envolver alrededor 0-539- C1
de registrador grafico) Normal 0-359- c2
Dx - Comando de diagnéstico y configuracion (consulte la Seccién 10.8)
Ex - Protocolo de comunicaciones
Articulo Opciones Mando
RS422 / RS485 (punto a punto) RS232 E2
Protocolo de comunicaciones E3

Para cambiar la configuracion, consulte Conexién a una PC (Parametros 7.5y 7.6). La configuracion

predeterminada de la unidad de opcién 1 sera E3 La configuracion predeterminada de la unidad de opcion 2

y 3 serd E2
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Fx: opciones de datos y paridad Kxx a Kxxxx - Velocidad minima de direccion
Articulo Opciones Mando Articulo Opciones Mando
8 bits, sin paridad 8 bits, F1 Velocidad minima de 0.05m/sa5m/s K50
Datos y opciones de paridad paridad par 8 bits, paridad F2 direccion KXX a KXXXX
impar F3 - ) ) - ) . o R
Esta caracteristica permite establecer la velocidad minima del viento a la cual se habilita la visualizacién de la direccion en

milésimas de metro por segundo. El valor predeterminado es 50, lo que significa que cualquier magnitud de viento inferior a 0,05
m /s tendra la direccion del viento omitida en el modo de variable separada por comas.
Gx - (Se asignara para desarrollos futuros)

Articulo ‘ Opciones Mando Por ejemplo, Q ,, 000.04, M, 3C.

) i Gx
Para ser asignado ‘ No aphca O la dltima lectura de viento a 0.05m / so superior repetida en el modo de campo fijo.

Por ejemplo, Q, 237,000.04, M, 3C.

Hx - Mensaje de encendido

Articulo Opciones Mando Lx - Terminador de mensajes
EN H1 Articulo Opciones Mando
Mensaje de encendido
APAGADO H2
<CR> <LF> L1
Terminador de mensaje
Si el mensaje de encendido esta activado, se emite un mensaje similar al siguiente, cada vez que la unidad entra en modo de <CR> L2

medicion (es decir, cuando la energia se aplica por primera vez a la unidad o la unidad vuelve al modo de medicién desde el modo

de configuracion).

WINDSONIC (Gill Instruments Ltd) Mx a Mxx - Formato de mensaje

2368-110-01 RS485 / RS422 (CFG) Articulo Opciones Mando
Gill, UV, continuo M1
CHECKSUM ROM: E15C E15C * PASS *
Branquial, polar, continua M2
CHECKSUM FAC: 0A42 0A42 * PASS *
Gill, UV, Polill Gill, Polar, Polled NMEA, IIMWV M3
CHECKSUM ENG: 12BE 12BE * PASS *
(codigo de estado NMEA) Tunel Continuo NMEA, M4
CHECKSUM CAL: C980 C980 * PASS * Formato de L
WIMWYV (cédigo de estado NMEA) NMEA, WIMWV M5
Si alguna de estas sumas de verificacion falla, la palabra PASS sera reemplazada por FAIL y la unidad usara su configuracién mensaje (codigo de estado Gill) NMEA, IIMWV (codigo de M12
predeterminada. Si la suma de verificacion falla repetidamente después del encendido, comuniquese con su proveedor. estado Gill) M14
M15
NOTA: El mensaje exacto anterior puede variar. M16
Nx - Direccion del nodo
Articulo ‘ Opciones Mando
Direccién de nodo ‘ Q..-(Aa2) N <Q>

Si se usa en modo sondeo, se recomienda que no se usen las ID Aa F y K, M, Ny P, ya que estos caracteres pueden

estar presentes en la cadena de datos.
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Buey - Formato de salida ASCII
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Articulo Opciones Mando

Formato separado por comas (CSV) o1
Formato de salida ASCII
Campo fijo 02

Ejemplo de cadena de datos para datos CSV que cambian a poco viento a menos de 0.05 m / s (configurado para K50) y condicién de

codigo de estado de error.
Q, 156,000.05, M, 00, 19
Q,, 000.04, M, 00, 2A (viento bajo, salida de figura sin direccion a 0.04m / so menos).
Q, 100,000.09, M, 00, 16

Q,,, M, 04, 24 (datos de error, sin salida de cifras en los campos de viento).

Ejemplo de cadena de datos para datos de campo fijo que cambian a viento bajo menor a 0.05m / s (configurado para K50) y

condicién de codigo de estado de error
Q, 160, 000.05, M, 00, 1C
Q, 160,000.04, M, 00, 1D (viento bajo, cifra de la Gltima direcciéon a 0.05m / so mayor).
Q, 170,000.06, M, 00, 1E

Q, 999,999.99, M, 04, 0A (datos de error, campos de viento rellenados con 9).

Px a Pxx - Velocidad de salida

Articulo Opciones Mando
1 por segundo P1
2 por segundo 4 por p2
Tasa de produccion segundo 1 lectura cada 4 P3
segundos 1 lectura cada 2 P20
segundos P21
Q - Modo de medicion
Ver la Seccién 10.5.
54

Sx - Rango de salida analégica

Th_El siguiente comando es solo valido para la opcién 3 de WindSonic:

Articulo Opciones Mando
0 - 5 metros por segundo 0 - 10 S1
metros por segundo 0 - 20 metros S2
Rango analdgico, escala de por segundo S3
magnitud (establecer salida 0-30 metros por segundo S4
analdgica 0 - 40 metros por segundo 0 - 50 S5
Rango) metros por segundo 0 - 60 metros S6
por segundo Salida analdgica S7
desactivada S9
Tx - Tipo de salida analdgica (voltaje o corriente)
El siguiente comando es solo va_tapa para la opcién 3 de WindSonic:
Articulo Opciones Mando
0-5 voltios T1
Salida de voltaje o corriente (Establecer
4-20 mA T3
tipo de salida analdgica)
0-20 mA T5
Ux - Unidades de salida
Articulo Opciones Mando
Metros por segundo (METRO) u1
Nudos (NORTE) u2
Unidades
Millas por hora (PAGS) u3
de salida .
Kilometros por hora (K) u4
Pies por minuto (F) us
Yx - Salida analégica, condicion de estado de error
Articulo Opciones Mando
Cambio de nivel de escala completa Y1
Nivel de salida Se corrigié el cambio de nivel Y2 nnn
preestablecido de nivel constante Y3 nnn

Donde nnn = 000 a 200, véase el parrafo 9.7.10.

NOTA: Este comando no es aplicable a las unidades de salida analégica WindSonic 75.
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10.8 Configuracion / Informacion de diagndstico

Cada uno de estos comandos provoca una respuesta de WindSonic.

WindSonic Doc. No 1405 PS 0019 Edicién 25 Febrero 2017

Articulo Mando Respuesta

Tipo y nimero

de serie D1 Y16120001

Version del D2 2368-110-01

software

Unidad D3 M2, U1, O1, L1, P1, B3, H1, NQ, F1, E2, T1, S4, C2, GO, K50,

configuracion

Tension de D5 +11.7v

alimentacion

Consulte la Seccion 12.2 Autocomprobacion (aire inmovil)
LIMITES DE ALINEACION: 0D59,0CF5 ALINEACION
U: OD15 * PASS * ALINEACION V: OD16 * PASS *
ROM CHECKSUM: AB7D AB7D * PASS *

Autotest D6 ICHECKSUM FAC: 04F4 04F4 * PASS * CHECKSUM
ENG: 082A 082A * PASS * CHECKSUM CAL: A1C1

IAQ * PASAR*

11 MANTENIMIENTO Y LOCALIZACION DE FALLAS

11.1 Limpieza

Si hay acumulacion de depdsitos en la unidad, debe limpiarse suavemente con un pafio humedecido con detergente
suave. No se deben usar solventes, y se debe tener cuidado para evitar rayar cualquier superficie. Se debe permitir que
la unidad se descongele naturalmente después de exponerse a la nieve o condiciones heladas, NO intente quitar hielo o
nieve con una herramienta.

NO quite las tapas negras del transductor "de goma".

11.2 Servicio

No hay piezas moviles ni piezas reparables por el usuario que requieran mantenimiento de rutina. Abrir la
unidad o romper el sello de seguridad anulara la garantia y la calibracién. En caso de falla, antes de devolver la

unidad a su distribuidor autorizado de Gill, se recomienda que:

1) Todos los cables y conectores se comprueban por continuidad, malos contactos, corrosion, etc.
2) Se realiza una prueba de banco como se describe en la Seccién 12.1.

3) Se pone en contacto con su proveedor para recibir asesoramiento.

11.3 Busqueda de fallas

Sintoma Solucién

Numero de serie: Y16120001 Version del software:
2368-110-01 Clase: WINDSONIC (Gill Instruments Ltd)
Numero de ejes en esta unidad: 2 ejes inclinados 45 grados

al plano horizontal Salidas analégicas: 2 (12 bits)

D10

Configuracion de
Modos de salida analdgica: 0-5V 4-20mA 0-20mA Velocidad

maxima de salida: 004Hz

hardware

M5 M12 M14 M15 M16

Modo seguro habilitado Control de paridad permitido: F1 F2
F3 Modos de comunicacion: RS232 RS485 / 422

Verifique la alimentaciéon de CC a WindSonic, el cable y las conexiones. Compruebe la

puerto Com correcto. Compruebe que la unidad esté en modo continuo. Compruebe que los

Ninguna salida dispositivos de comunicacion en linea estén cableados correctamente. NOTA: Es habitual que

el anemdmetro TX + se conecte al dispositivo convertidor RX +

Compruebe la configuracién de comunicaciones de WindSonic y la coincidencia del sistema
Salida corrupta host. Pruebe con una velocidad de transmisién mas lenta. Verifique las longitudes de cable y

el tipo de cable.

La velocidad base maxima en esta unidad es el muestreo de 16Hz Velocidades de baudios

Compruebe que WindSonic y el sistema host estén configurados con el mismo protocolo
Comunicacién

. . RS232, RS422 o RS485. Verifique que el cableado esté de acuerdo con el manual.
unidireccional

disponibles: 002400 004800 009600 019200 038400 Mensajes disponibles: M1 M2 M3 M4

Salida de WindSonic fallida / Verifique que la ruta del transductor no esté bloqueada

incorrecta, indicador de datos no

vélidos
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configuracién de comunicaciones de WindSonic y la coincidencia del sistema host, incluido el
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11.4 Unidad de retorno

Si la unidad tiene que ser devuelta, debe empacarse cuidadosamente en el empaque original y devolverse a su distribuidor

autorizado de Gill, con una descripcién completa de la condicion de falla.

11.5 Estado

El cédigo de estado se envia como parte de cada mensaje de medicién de viento.

Cédigo Estado Condicion

00 Okay Muestras suficientes en periodo medio
01 Eje 1 fallido Muestras insuficientes en el periodo promedio en el eje U
02 Eje 2 fallido Muestras insuficientes en el periodo promedio en el eje V
04 Eje 1y 2 fallados Muestras insuficientes en el periodo promedio en ambos ejes
08 Error de NVM La suma de comprobacién de NVM fallé
09 Error de ROM La suma de comprobacién de ROM fallo
UNA - Datos NMEA aceptables
\% - Datos NMEA nulos

12 PRUEBAS

12.1 Prueba de banco

1) Conecte el WindSonic al sistema host y la fuente de alimentacion, utilizando un funcionamiento conocido

cable de prueba

2)Ch Compruebe que la unidad esta configurada correctamente yendo al modo de configuracién y utilizando

l@ L{?ansulte la Seccion 10.6 Comprobacion de la configuracion.

3) Verifique los datos de salida normales y que el Cédigo de estado sea OK - 00 (o A para NMEA
formato).

4) Si el codigo de estado es distinto de 00 o A, consulte la Seccién 11.5 Cédigos de estado (error).

5) Use un ventilador de oficina o similar para verificar que la unidad detecte el viento y gire la unidad a

simule la direccion cambiante del viento y verifique que ambos ejes estén funcionando.

6) Tenga en cuenta que esta es una prueba funcional répida. No hay ajustes de calibracion; la unidad es
disefiado para NO requerir recalibracién dentro de su vida util.
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12.2 Autocomprobacion (aire inmoévil)
Esta prueba verifica la alineacién y las sumas de verificacion.

Pruebas de alineacién: La unidad realiza una verificacién de la geometria del transductor y compara el resultado con su configuracién

de fabrica.
Pruebas de suma de control: La unidad realiza una verificacién de su programa y memoria de datos.

Importante. Esta prueba es una prueba de laboratorio rigurosa, que solo se aprobaré si se realiza en condiciones de aire

quieto a temperatura ambiente (17-23 ° C).

1. Use la caja de embalaje original (interior y exterior) para encerrar la unidad. (El embalaje esta disefiado como un recinto de

viento ceros ure).

2. Ingrese al modo de configuracién * ENTRAi . |
3. Realice la autocomprobacién ingresando D 6 ENTERHe ﬂergré un menFaje similar al

que se muestra a continuacion:

LIMITES DE ALINEACION: 0D59,0CF5 ALINEACION
U: OD15 * PASS * ALINEACION V: OD16 * PASS *
ROM CHECKSUM: AB7D AB7D * PASS *
CHECKSUM FAC: 04F4 04F4 * PASS * CHECKSUM
ENG: 082A 082A * PASS * CHECKSUM CAL: A1C1
A9 * PASAR*

Para cada una de las pruebas de alineacion, se genera un mensaje Pasar o Consultar el manual. Para cada una de las

pruebas de suma de comprobacion, se genera un mensaje de aprobacion o error.

4) Si alguna de las pruebas falla, contacte a su proveedor. Si aparece el mensaje "consulte el manual”, por favor vea la

Seccion 11.3 Busqueda de fallas.

Tenga en cuenta que solo pasard si se T las dicic de P especificada y cero viento.
Verifique que no haya obstrucciones visibles o dafios a la unidad antes de contactar a Gill o su distribuidor autorizado para

obtener mas informacion.

12.3 Calibracién

Una calibracion personalizada esta disponible en Gill Instruments. Esto debe especificarse en el momento del pedido o la

unidad debe devolverse a Gill Instruments para la calibracion retrospectiva.
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13 APENDICES

13.1 Glosario y abreviaturas
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Articulo Sentido
CALIFORNIA Calibracion
CR Retorno de carro
CSV Variable separada por comas
ENG Ingenieria
FAC Fébrica
KPH Kilometros por hora
LF Linea de alimentacion
MPH Millas por hora
NMEA 0183 Estandar de la Asociacion Nacional de Electronica Marina para la interfaz de dispositivos de
(version 3) navegacion electrénicos marinos
NVM Memoria no volatil
ordenador personal Computadora personal compatible con IBM
ROM Memoria de sélo lectura
RS232 Estandar de comunicaciones
RS422 Estandar de comunicaciones
RS485 Estandar de comunicaciones
RXD Datos recibidos
TXD Datos transmitidos
SDI-12 Serie: estandar de interfaz de datos para sensores basados en microprocesador Organizacién
WMO Meteoroldgica Mundial

13.2 Garantia

Para conocer los términos de garantia, contacte a su proveedor

La garantia es nula si el sello de seguridad de color esta dafiado o roto, o si las tapas del transductor estan dafiadas.
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13.3 Opciones de WindSonic 1,2,3y 4

Conformidad eléctrica
EU Declaration of Conformity

We Gill Instruments Limited
Of Saltmarsh Park
67 Gosport Street
Lymington
S0419EG
England

In accordance with the following CE Directives:

2014-30-EU (Electromagnetic Compliance - EMC)
2011-65-EU (Restriction of Hazardous Substances - RoHS)

Hereby declare under our sole responsibility that the following products have been designed and where
appropriate, manufactured and tested in accordance with the applicable requirements of the following
European harmonised standards and where applicable, IEC Standards:

1405 WindSonic Anemometer

EMC Emissions & Immunity EN61326-1:2013
EN60945:2002
Restriction of Hazardous Substances EN50581:2012
Signed by:
Print Name: R. McKay
Position: Product Manager

Dateof Issue: 14t February 2017

Place of Issue:  Gill Instruments Ltd, Lymington

Change Note: 9085 Doc No: 1405-0034 Issue: 02 Date: 14/02/2017
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14 SDI-12 WindSonic

WindSonic opcién 4 SDI-12 se configura de fabrica en modo SDI-12 y cumple con el estandar de interfaz SDI-12 V1.3, consulte la

Seccion 14.5, Comandos SDI-12 para obtener mas detalles.

Nota: WindSonic Option 4 no es compatible con el software Gill Wind o WindView.

14.1 Especificacién de la opcion 4 de WindSonic

Salida
Unidades de medida

Frecuencia de salida

Metros / segundo (m/ s)

1 salida por segundo

Parametros digitales

e}

Polar - Velocidad y direccion UV - 2
les, velocidad con signo o

Velocidad del viento

Resolucion de 0-60m/s
precision de * 2% (@12m/s)
rango 0.01m/s
Direccién del viento

Resolucién de 0-359-

precisién de * 2+(12m/s)1-
rango

Formatos de salida
digital

Informacién digital

SDI-12 V1.3

Promedio

Vector de 1 minuto, Escalar de 1 minuto, Velocidad maxima de 1 minuto

Estado del anemémetro

Estado OK y codigos de error incluidos como parte del mensaje de salida estandar

Ambiental

Proteccién contra la humedad

P66

Temperatura En funcionamiento -35 « C a +70 * C Almacenamiento 40« Ca +80+C
Humedad Operando <5% a 100%
EMC EN 61000-6 - 3 (Emisiones) EN
61000-6 - 2 (Inmunidad)
Normas Fabricado dentro del sistema de calidad 1ISO9001: 2008

Requisitos de energia

9.6-16 V DC.
Consumo de corriente <2mA @ 12v operacion de baja potencia Consumo de

corriente <10mA @ 12v operacion de alta potencia

Mecanico
Tamafio / peso
Montaje
Material

142 mm de didmetro x 160 mm 0.5kg

Montaje en tuberia de 1.75 pulgadas (44.45 mm) de didmetro

Externo - Acrilato de estireno acrilonitrilo, mezcla de policarbonato.

62 62

14.2 Tipo de cable

Bateria electroni
Aplicacion No.|de pares Gill ref. Belden ref. ateria electronica
arbitro.
SDI-12 2 - 9729 -
14.3 Longitud del cable
Opcién Comunicacién
) . Velocidad de tr Max. L itud del cable
WindSonic Formato
Opcion 4 SDI-12 1200 90m (300 pies)

14.4 Conexion a una interfaz SDI-12 (Opcién 4)

WindSonic 9

Way circular

Registrador de datos o

registrador gréafico

Nombres de sefales

conector
Nombres PIN nos.
de sefiales
V+ 2
VGND 3 . 4
SDI-12 1 J
5
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V+ (12V)

GND

Linea de datos en serie
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14.5 Comandos SDI-12

WindSonic Option 4 cumple con el estandar de interfaz SDI-12 V1.3 Le recomendamos que descargue la especificacion SDI-12
completa de www.sdi-12.org Todos los demas comandos que no se definen a continuacion responden con una respuesta de "valores
de datos cero listos". Todas las unidades de medida estan en metros por segundo. Esto no se puede volver a escalar. Las mediciones
de viento se realizan a 1Hz. El modo de funcionamiento predeterminado es aXHPM !. La direccion de la unidad predeterminada es 0

(ao A = direccién de la unidad). La unidad esta configurada para operacién de campo fijo.

Comandos y devoluciones en modo de alta potencia (aXHPM!)

Cuando se encuentra en modo continuo de alta potencia, los datos del viento (formato polar o de eje) se registraran internamente a
1Hz de modo que se pueda recuperar un promedio mévil de 1 minuto y un maximo de 1 minuto (con la direccién asociada) en

cualquier momento.
iLas salidas promediadas de 1 minuto estan disponibles con aR2 !, aR3 !, aR4! y AR5! Comandos

NOTA: Al encender la unidad, espere 9.5 segundos antes de enviar un comando.

Nombre Mando Gill Output
Medicion continua (polar) aR0! a <dir> <mag> <estado> <CR> <LF>

por ejemplo, 0 + 332 + 000.04 + 00> <CR> <LF>

Medicion continua con CRC aRCO! a <dir> <mag> <estado> <CRC> <CR> <LF>
(polar) por ejemplo, 0 + 272 + 000.02 + 00Ldg> <CR> <LF>
Medicion continua (UV) aR1! a <U> <V> <estado> <CR> <LF>
por ejemplo, 0-000.03-000.01 + 00 <CR> <LF>
Medicion continua con CRC (UV) aRC1! a <U> <V> <estado> <CRC> <CR> <LF>
por ejemplo, 0 + 000.00-000.01 + 00DUx <CR> <LF>
Datos de vector promediado (UV) aR2! a <dir_from_vectorav> <mag_from_vectorav> <dir_at_

convertidos a direccion polar y mag_scalarmax> <mag_scalarmax> <status> <CR> <LF
magnitud. Magnitud escalar maxima y >

direccién asociada con ese maximo por ejemplo, 0 + 090 + 000.02 + 123 + 000.12 + 00 <CR> <LF>

Datos de vector promediado (UV) ARC2!

convertidos a direccién polar y

a <dir_from_vectorav> <mag_from_vectorav> <dir_at_
mag_scalarmax> <mag_scalarmax> <status> <chequesu m> <CR>
magnitud. Magnitud escalar maxima y <LF>

direccién asociada con ese maximo
con CRC

por ejemplo, 0 + 090 + 000.02 + 123 + 000.12 + 00Hv <CR> <LF>

Valores Uy V de los datos del vector AR3! a <U_vectorav> <V_vectorav> <U_from_scalarmax>

promediado (UV). Magnitud escalar <V_from_scalarmax> <status> <CR> <LF>
maxima y direccion asociada con ese
maximo convertido en componentes U

yV.

por ejemplo, 0 + 000.00 + 000.02 + 000.07 + 000.10 + 00 <CR> <LF>
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Nombre Mando Gill Output

Valores Uy V de los datos del vector ARC3! a <U_vectorav> <V_vectorav> <U_from_scalarmax>
promediado (UV). Magnitud escalar <V_from_scalarmax> <status> <checksum> <CR> <LF>
maxima y direccion asociada con ese
maximo convertido en componentes U X

p-e
y V con CRC

0+ 000.00 + 000.02 + 000.07 + 000.10 + 00JMJ <CR> <LF>
Direccién y magnitud promedio AR4! a <dir_scalarav> <mag_scalarav> <dir_at_mag_scalarm axe>
escalar <mag_scalarmax> <status> <CR> <LF>

por ejemplo, 0 + 062 + 000.04 + 123 + 000.12 + 00 <CR> <LF>
Direccién y magnitud promedio ARC4! a <dir_scalarav> <mag_scalarav> <dir_at_mag_scalarm axe>
escalar con CRC <mag_scalarmax> <status> <checksum> <CR> <LF

>

por ejemplo, 0 + 070 + 000.03 + 123 + 000.12 + 00JFr <CR> <LF>
Direccién y magnitud promedio ARS5! a <U_from_scalarav> <V_from_scalarav> <U_from_sc alarmax>
escalar, luego convertidas en <V_from_scalarmax> <status> <CR> <LF>
componentes Uy V. por ejemplo, 0-000.01 + 000.03 + 000.07 + 000.10 + 00 <CR> <LF>
Direccién y magnitud promedio ARCS5! a <U_from_scalarav> <V_from_scalarav> <U_from_sc alarmax>
escalar, luego convertidas en <V_from_scalarmax> <status> <checksum> <CR> <LF>
componentes Uy V con CRC.

p-gj

0+ 000.00 + 000.03 + 000.07 + 000.10 + OOE | [<CR> <LF>
Iniciar medicién (polar) ja.m! atttn <CR> <LF> por ejemplo a0003
Enviar datos ADO! a <dir> <mag> <estado> <CR> <LF>

por ejemplo, 0 + 083 + 000.02 + 00 <CR> <LF>
Iniciar medicién (UV) aM1! atttn <CR> <LF> por ejemplo a0003
Enviar datos ADO! a <U> <V> <estado> <CR> <LF>

por ejemplo, 0 + 000.00 + 000.02 + 00 <CR> <LF>
Iniciar medicién con CRC aMC! atttn <CR> <LF> por ejemplo a0003
(Polar)
Enviar datos ADO! a <dir> <mag> <estado> <CRC> <CR> <LF>

por ejemplo, 0 + 295 + 000.01 + 00B {T <CR> <LF>
Comience la medicién con CRC aMC1! atttn <CR> <LF> por ejemplo a0003
(uv)
Enviar datos ADO! a <U> <V> <estado> <CRC> <CR> <LF>

por ejemplo, 0 + 000.00 + 000.00 + 00JZY <CR> <LF>
Reconocer activo juna! a <CR> <LF> por ejemplo, 0 <CR> <LF>
Enviar identificacion jai! a13Gillinst 2487 B06 <sn><CR> <LF>

por ejemplo, 013Gilllnst 2487B0611220012 <CR> <LF>
Cambiar direccion aAb! b <CR> <LF> por ejemplo, 1 <CR> <LF>
Consulta de direccién 2 a <CR> <LF> por ejemplo, 0 <CR> <LF>
Medida bajo demanda axLPM! OLP <CR> <LF>
Lectura continua aXHPM! OHP <CR> <LF>

sesenta y cinco
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Comandos y devoluciones en modo de bajo consumo (aXLPM!)

Nota: - Datos de promedio mévil no disponibles.
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Uso de aR2 !, aR3 !, aR4! y aRb5! (jy sus aRCn asociados!) comandos cuando el dispositivo esta en aXLPM! (baja
potencia - continuo), devolvera un mensaje de "cero valores de datos listos".

14.6 Formato de mensaje de salida de Gill

a13Gilllnst 2487 B06 1120012

/ \

Direccién de la WindSonic

Numero de serie de Gill

unidad SDI-12 » .
Version de software Gill

WindSonic

Versién SDI-12 Numero de referencia

de branquias.

En condiciones normales sin error, una salida de datos tipica mostrara: -

0 + 083 + 000.02 + 00 <CR> <LF> por ejemplo, ID de unidad, direccién, velocidad, cédigo de estado.

En condiciones de error, p. Ej., Cédigo de error de rutas bloqueadas 04, la unidad rellenara los datos del viento con 9 de la

siguiente manera (configuracién de campo fijo de enmalle):

0 +999 + 999.9 + 04 <CR> <LF> por ejemplo, ID de unidad, direccion, velocidad, codigo de estado.

14.7 Cédigos de estado SDI-12

Cédigo Estado Condicién
00 Okay Muestras suficientes en periodo medio
01 Eje 1 fallido Muestras insuficientes en el periodo promedio en el eje U
02 Eje 2 fallido Muestras insuficientes en el periodo promedio en el eje V
Eje1y2
04 Muestras insuficientes en el periodo promedio en ambos ejes
ha fallado
08 Error de NVM La suma de comprobacién de NVM fallé
09 Error de ROM La suma de comprobacién de ROM fallo
. Se emitird hasta 68 segundos después del encendido, mientras que la inicializacién y los
Medida de
51 ., ) célculos de promedio de 1 minuto tienen lugar cuando esta en modo de alta potencia.
construccion media

Nombre Mando Gill Output
No aplica aRo! Valores de datos cero listos, p. Ej. 0 <CR> <LF>
No aplica aRCO! Valores de datos cero listos, por ejemplo, 0AP @ <CR> <LF>
No aplica aR1! Valores de datos cero listos, p. Ej. 0 <CR> <LF>
No aplica aRC1! Valores de datos cero listos, por ejemplo, 0AP @ <CR> <LF>
No aplica aR2! Valores de datos cero listos, p. Ej. 0 <CR> <LF>
No aplica ARC2! Valores de datos cero listos, por ejemplo, 0AP @ <CR> <LF>
No aplica AR3! Valores de datos cero listos, p. Ej. 0 <CR> <LF>
No aplica ARC3! Valores de datos cero listos, por ejemplo, 0AP @ <CR> <LF>
No aplica AR4! Valores de datos cero listos, p. Ej. 0 <CR> <LF>
No aplica ARC4! Valores de datos cero listos, por ejemplo, 0AP @ <CR> <LF>
No aplica ARS5! Valores de datos cero listos, p. Ej. 0 <CR> <LF>
No aplica ARCS5! Valores de datos cero listos, por ejemplo, 0AP @ <CR> <LF>
Iniciar medicién (polar) ja.m! atttn <CR> <LF> por ejemplo, a0053
Donde a es el identificador de la unidad, 005 es el tiempo de medicion en segundos
y 3 es el numero de lecturas de datos.
Enviar datos ADO! a <dir> <mag> <estado> <CR> <LF>
por ejemplo, 0 + 083 + 000.02 + 00 <CR> <LF>
Iniciar medicién (UV) aM1! atttn <CR> <LF> por ejemplo 00053
Enviar datos ADO! a <U> <V> <estado> <CR> <LF>
por ejemplo, 0 + 000.00 + 000.02 + 00 <CR> <LF>
Iniciar medicién con CRC aMC! atttn <CR> <LF> por ejemplo 00053
(Polar)
Enviar datos ADO! a <dir> <mag> <estado> <CRC> <CR> <LF>
por ejemplo, 0 + 295 + 000.01 + 00B {T <CR> <LF>
Comience la medicién con CRC aMC1! atttn <CR> <LF> por ejemplo 00053
uv)
Enviar datos ADO! a <U> <V> <estado> <CRC> <CR> <LF>
por ejemplo, 0 + 000.00 + 000.00 + 00JZY <CR> <LF>
Reconocer activo juna! a <CR> <LF> por ejemplo, 0 <CR> <LF>
Enviar identificacion jai! a13Gillinst 2487 B06 <sn><CR> <LF>
por ejemplo, 013Gilllnst 2487B0611220012 <CR> <LF>
Cambiar direccion aAb! b <CR> <LF> por ejemplo, 1 <CR> <LF>
Consulta de direccion 2 a<CR> <LF> por ejemplo, 0 <CR> <LF>
Medida bajo demanda axLPM! OLP <CR> <LF>
Lectura continua aXHPM! OHP <CR> <LF>
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14.8 Modo seguro SDI-12

En el caso de que la unidad no se comunique en modo SDI-12, se puede realizar una verificacién de la unidad en modo seguro RS232 con

el fin de encontrar fallas ( se aplica a unidades con niimero de serie 11220007 y superior).

Alambre t El SDI-12 WindSonic como sigue: -
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Verificaciones de la unidad.
Si se escriben comandos (seguidos de la tecla Intro) que la unidad no aceptara, se informara la LINEA DE
MANDO ILEGAL. Los comandos que se aceptaran son: REPORT y luego presione la tecla Enter (ver mas

abajo). SERIAL luego presione la tecla Enter (ver abajo). SWVER luego presione la tecla Enter (ver abajo).

COM1:4800baud - Tera Term
File Edit Setup Control \Window Help

SAFE MODE

WindSonic Option 4 RS232 PC 9 Pin D Tipo
Busqueda de fallas Conector Com 1 Puerto
Conexién

TX- 8 2

RX- 99 3

GND 1 55

V+ 2 V +PSU

V- 3 V- PSU

La alimentacién del WindSonic esta desactivada en esta etapa.

Abra un programa de terminal, por ejemplo, Tera Term o HyperTerminal, etc.

Tera Term: Serial port setup

La configuracién del modo seguro es:

o ST
Velocidad de transmision 4800 Baud rate: 4800 v
Bits de datos 8 Data: 8 hit v
Paridad Ninguna Parity: | none v
Bits de parada 1 Stop: |1 bit b
Control de flujo Ninguna lloveantl: {rone W

Transmit delay

Haga clic en OK 0 msecfchar 0 | msecfline

Ahora se mostrara una pantalla de Terminal en blanco.
Ahora mantenga presionada la tecla * en el teclado (shift y 8) y Encienda la corriente.

Esto deberia colocar el WindSonic en modo seguro.

B COM1:4800baud - Tera Term VT
File Edit

Setup  Control  Window  Help

SAFE MODE
>

PORT

= NODE.DIR.SPEED.UOLT .STATUS .CH
IAL

= 13398849
ER

= 2487 V1.82

Escriba Q y luego presione la tecla Intro (ver méas abajo) para que los datos se desplacen en la pantalla. La cadena de datos del
viento se puede examinar para verificar, por ejemplo, que la direccion y la velocidad del viento se emiten y que el cédigo de estado

de 2 digitos es 00. Si el codigo de estado de 2 digitos es distinto de 00, consulte el parrafo 14.7.

B COM1:4800baud - Tera Term YT
File Edit Setup Control Window  Help
= 133978849

ER
= 2487 U1.82

Q.288,.P000.086.+12.0.00,61
,292.0008.86,.+12.0.00,6A
-265.008.83.+12.0.80,.67
-294.000.89.+12.0.00,63
-327.000.06.+12.0.00.65
~293,.000.89,.+12.0,00,.64
-284.008.86,.+12.0.80,6D
-344.000.83.+12.0.808,65
-346.000.04.+12.0.00.68
-324.000.04.+12.0.00,.64
~339.008.84,.+12.0.00,68
-389.008.83,.+12.0.808,6C
-283.090.86.+12.0.00,.6A
S276.000.07.+12.0.00.61

A0 Q[

Q
Q
Q
Q
qQ
q
Q
Q
Q
Q
q
Q
Q
¥

Nota: Una vez que la unidad se apaga y se vuelve a encender, volvera al modo SDI-12.

Si necesita volver a los datos continuos de Gill, debe realizar los pasos del modo seguro nuevamente.

14.9 WindSonic Opcién 4 Conformidad eléctrica

Ver parrafo 13.3.
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